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. WYMAGANIA OGOLNE D-00.00.00

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

- Odtworzenie trasy i punktow wysad@owych D-01.01.00
Usunkcie drzew D-01.02.00

« Zdjecie warstwy humusu i/lub darniny D-01.03.00
Rozbidrka elementéw drog i ogrodizB-01.04.00

. ROBOTY ZIEMNE D-02.00.00
«  Wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych D-02001.

. ELEMENTY ODWODNIENIA
Saczki podhzne D-03.01.00
- Scieki z kostki betonowej D-03.02.00

. ROBOTY BRUKARSKIE
Krawezniki betonowe D-04.01.00
« Obrzea betonowe D-04.02.00

. PODBUDOWY
Koryto wraz z profilowaniem i zagzczaniem podia D-05.01.00
« Ulepszone podiee D-05.02.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE D-05.03.00
« Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego niz€.03.01

. NAWIERZCHNIA
Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej D-06.01.00

. OZNAKOWANIE
« Oznakowanie pionowe i usdzenia bezpiecastwa ruchu
drogowego D-07.01.00

. ZIELEN
« Zielen drogowa D-08.01.00



OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WYMAGANIA OGOLNE - D.00.00.00.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngjyymagania ogolne dotysee wykonania
i odbioru robét dla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — Il etap”

1.2. Zakres stosowania OST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujymagania ogo6lne, wspdélne dla robét
objetych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi, agmwanymi dla poszczegdlnych
asortymentow robot drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione pomej okré&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy catlaé
techniczno-uytkowa (droga) albo jego €&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (korpus ziemny).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumgty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi Stronampiatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, ghey do notowania zdarzei okolicznagci zachodzcych w
toku wykonywania robaét, rejestrowania dokonywangdbioréw robét, przekazywania poléce
i innej korespondencji technicznej paizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawe
projektantem.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu (w skrocie bkynier/Kierownik) — osoba wymieniona w
danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawego, o0 Kktdrej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna zazwsowanie robo6t i administrowanie
kontraktem.

1.4.6.Jezdnia - cg¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania



robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubodhikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.9.Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.10.Korpus drogowy - nasyp lub ta@Z wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i
skarpami rowow.

1.4.11.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.12 Ksigzka obmiarow - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych
robét w formie wyliczé, szkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy w ksizce obmiaréw
podlegag potwierdzeniu przez iyniera/Kierownika projektu.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzeyczaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich bhadgrob zwihzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.14.Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robot, zgodne z dokumentacj
projektowg 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane praaezyniera/ Kierownika
projektu.

1.4.15.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgltych do przejmowania i rozktadania

obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgedaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Podbudowa - dolna e& nawierzchni staca do przenoszenia ohgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

c) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

d) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gidbwnyadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

1.4.16. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi .

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgoddé - zgodndé¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przeaitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddowlanych.

1.4.18. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasretes przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwdanych z ri urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy
moze rownieg obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzn
chronicych ludzi isrodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19. Podlze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchni do
gtebokadsci przemarzania.



1.4.20. Podtaze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa paaitdezaca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu unmbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.21.Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy
przez Ireyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robét lub
innych spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

1.4.22. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrdata autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.23. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegmgeania drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana patabw geometrycznych trasy w planie i
przekroju podhlanym) istniepcego padczenia.

1.4.24. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad cieptagi budynki itp.

1.4.25. Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢z dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizagj charakterystyii wymiary obiektu dacego przedmiotem robat.

1.4.26. Przedmiar - wykaz robét z podaniem ichsdow kolejncci technologicznej ich
wykonania.

1.4.27.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako toe czs¢ terenu budowy.

1.4.28. Zadanie budowlane - ¢& przedstwzi¢cia budowlanego, stanoayda odebng catas¢
konstrukcyj,  lub  technologicza zdollm do samodzielnego petnienia  funkcji
techniczno-uytkowych. Zadanie mie polega na wykonywaniu robét zwzanych z budow
modernizacj/przebudow, utrzymaniem oraz ochrarudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych roboét, bezpiearwo wszelkich
czynndci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodd@ dokumentagj
projektowa, SST i poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrglonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i i decyzjami prawnymi oraz
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzeargg dokumentacji projektowej i jeden
komplet SST.

1.5.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegoétowych warunkach umowy.

1.5.3.Zgodna¢ robét z dokumentagjprojektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkae&umenty przekazane Wykonawcy
przez Irkyniera/Kierownika projektu stanowrczes¢ umowy, a wymagania okilene w chéby
jednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.



W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow ohowe kolejngé
ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogoélnycfOgéinych warunkach
umowy”).

Wykonawca nie mie wykorzystywad biedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadoérinzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie
decyzg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie s wazniejsze od wymiarow okionych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialyalzgodne z dokumentacprojektows i
SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od
ktorych dopuszczalneasodchylenia w ramach olkilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli musavykazywa& zgodndé¢ z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczé&dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows lub
SST i wplynie to na niezadowadap jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostan
zastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykem@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientawveealizacji
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ic¢dzie utrzymywa tymczasowe urglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, zapory drogowe, quae, dwietlenie, znaki pionowe,
urzadzenia bezpiecastwa ruchu drogowego oraz wszelkie irinedki niezlzdne do ochrony
roboét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu (publicznych), Wykwca ogrodzi i
wyraznie oznakuje teren budowy zgodnie z zatwierdzonyrez odpowiedni organ projektem
tymczasowej organizacji ruchu, w sposob uzgodniofrgynierem/Kierownikiem projektu.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digzddw i maszyn pracagych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje \8posOb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeerw miejscach i
ilosciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢
bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnecda
utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gi ze jest
wtaczony w cer kontraktova.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné& i stosowa& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieggio przepiséw i horm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orazldie unika
uszkodzeé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynidach z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia imbych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:



1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnychapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonaweca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwvapya
sprzt przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszadni biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pajazda

Materiaty tatwopalne &da skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgsem 0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamxarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydway.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza eiuzycia materialtdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oe¢géniu
wigkszym od dopuszczalnego, olmmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robét bda miaty aprobat technicza wydamy przez
uprawniora, jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw n&rodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azaiaczeniu robo6t ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. z& wymagaj tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzynéazgod na wycie tych materiatbw od wiaiwych organow
administracji pastwowe.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8.0chrona wtasngei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaloych wigcicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktére md)y¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadérmzyniera/Kierownika projektu i wkadze lokalne
0 zamiarze rozpoezia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tgshkalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi kyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadzaz kedzie z
nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aspr
Wykonawca kdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawi@@go.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglawieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa& roboty w sposOb powodigy minimalne niedogodrci dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoueszkaniowe] w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom.



Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawa a wiacicielami nieruchomgxi i dotyczcych korzystania z wlasiai |
drég wewrtrznych. Jednaite, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajy nie ledzie
ingerowat w takie porozumienia, o ile nieda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgien osi pojazdow

Wykonawca kdzie stosowa sic do ustawowych ogranicaenaciskébw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow | wypasaia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia | uzgodnienia od wdavych wiladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) kaadym takim przewozie dulzie
powiadamiat layniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mge polect, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkow zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powodtg
nadmierne obarenie osiowe nie dula dopuszczone ngwiezo ukaiczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawceedizie odpowiadat za naprawvszelkich robdt w ten
sposOb uszkodzonych, zgodnie z polecenianyiriera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca c¢dhie przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdroswaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieam#wa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremob6t i za wszelkie materiaty i uidzenia aywane
do rob6t od daty rozpoezia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robdt przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca kdzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaniginno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdjlkelementy byty w zadowaksgym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostadgcr

Je&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie @diej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowdzany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczktére g w jakikolwiek sposéb zwizane

z wykonywanymi robotami idzlzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie yoktanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzega praw patentowych i dalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgiig, materiatéw lub urmzer uzytych lub zwhzanych z
wykonywaniem roboét i w sposobagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawdajkopie zezwol& i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postpowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zvazane z naruszeniem jakichkolwiek



praw patentowych pokryje Wykonawca, z wtigem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez kyniera/Kierownika
projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaneesnkretne normy i przepisy, ktére
spetnid majp materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydab
obowihzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu niesgmowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisyaaistwowe lub odnoszsic do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewc@yowny lub wyszy poziom
wykonania ni powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Raice pomé¢dzy powotanymi normami a
ich proponowanymi zamiennikami muszby¢ doktadnie opisane przez Wykonawad
przediazone Ireynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&b o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknyge terenie budowy dola uwazane za
wilasng¢ Zamawiajcego. Wykonawca zobow#dany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika
projektu i posgpowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecé Wykonawca
poniesie koszty i/lub wyspia op&nienia w robotach, bkynier/ Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania robot i/lub
wysokas¢ kwoty, o kton nalezy zwickszye cere kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek tenatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawiyriierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotypez proponowanegozrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak r@gnodpowiednieswiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegoddta nie oznacza automatyczniee wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane
z dopuszczonegarodia w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematow
miejscowych khda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuhsgwacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chylga,uzyska na to piseranzgod:
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrédet materiatow &dzie zgodna =z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy i zi@one w miejscu wskazanym przez zyniera/Kierownika projektu. Zeli
Inzynier/Kierownik projektu nie wska miejsca sktadowani&Vykonawca jest zobowzany do



znalezienia odpowiedniego terenu na skladowanie wasnym zakresie. di
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatdbw do innych robdét,
niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychtematow zostanie odpowiednio
przewartéciowany (skorygowany) przezdgniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktoérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, Hczsk z jego nieprzyciem, usungciem i
niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewiupozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonavpowiadomi layniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze co najmniej tydzigrzed uyciem tego materiatu, albo w okresie
diuzszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wadaymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowarydzaj materiatu nie nme by
pdzniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadeddo czasu gdydola one uyte do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniaathowaly swaj jakos¢ i whasciwosci i
byty dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatdydabzlokalizowane w olabie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Aynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bugiow
miejscach zorganizowanych przez Wykonaweaakceptowanych przezzyniera/Kierownika
projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdow magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu

w celu sprawdzenia zgodse stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probk

materiatdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $davosci. Wyniki tych kontroli kxda

stanowé podstaw do akceptacji oki&donej partii materiatdw pod wzegllem jakdci.

W przypadku, gdy liaynier/Kierownik projektu bhdzie przeprowadzat inspekcwytworni,

musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdbw w czasie przeprowadzaniakgp

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych &zi
wytwaorni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie naleacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przepraaenia inspekcji i badaw tych
miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowkany do uywania jedynie takiego spgizi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot. Spek uzywany do robot powinien ldy
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji robot, kragtowanym przez ayniera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustaler wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidazyniera/ Kierownika projektu.
Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma bByutrzymywany
w dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Powinien l#&yzgodny z normami ochronyodowiska i



przepisami dotycgymi jego uytkowania.

Wykonawca  dostarczy  hynierowi/Kierownikowi  projektu  kopie  dokumentéw
potwierdzagcych dopuszczenie sptm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowa sprzt jak roéwniez naprawig lub wymienig& sprzt
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmaozliwos¢ wariantowego ycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiymera/ Kierownika projektu o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptgmzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po
akceptacji Inyniera/Kierownika projektu, nie nie byt pézniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostam przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nipuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takidhodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatdw.
Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidozyniera/ Kierownika projektu,
w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldspeinia wymagania dotycce przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychskée na & i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie spetnigje tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywréestanu pierwotnegazytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bigaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogabhcpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragaidnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét,icda zgodné¢ z dokumentaag;
projektowa, wymaganiami SST, projektem organizacji robot opveanym przez Wykonawc
oraz poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceeni planie i wyznaczenie wysaia
wszystkich elementéw roboét zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgamisungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z watkiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem b¢du zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera/ Kierownika projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysck@rzez Irkyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziaiciaza ich dokladnt.

Decyzje lrzyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatdw i
elementéw robot dmla oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatow i robodt, rozrzuty
normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, swiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzam kwestkt.
Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw
czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robo6t. Skutki



finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Harmonogram robdét.

Wykonawca jest zobowtany opracow@ i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika
szczeg6lowy harmonogram prowadzenia robdét zawiesgp terminy rozpoezia i
zakaczenia robot dla wszystkich czyrimozawartych w przedmiarze.

6.2. Zasady kontroli jakasci rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakéci materiatéow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i
wszystkie urazdzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatdw oraz robaot.
Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robot zstetliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentaciji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalty one tamed&ne, Inzynier/ Kierownik projektu
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby eapic wykonanie robét zgodnie z umaw
Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okgejacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignicciach dotyczcych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyl#eli niedocagniccia te lda tak
powazne,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma uycie do robét badanych materiatéw i dépuje do uwycia dopiero wtedy, gdy
niedocagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiaosungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatdw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Ihadaaterialtdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Préobki keda pobierane losowo. Zalecag Stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.
Pojemniki do pobierania probekeds dostarczone przez Wykonagvé zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone grié¢ykonawe do badéa wykonywanych
przez Irkyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przezAyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcacedizie przeprowadza dodatkowe
badania tych materiatow, ktére budmatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty
nie zostan przez Wykonaweg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich
bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenstewek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryetta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa



maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegah® przez layniera/ Kierownika
projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi liyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru hddania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji ktyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z
wynikami bada jak najszybciej, nie pdiej jednak ni tydzien po ich wykonaniu.

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngcez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i
badania materiatbw w miejscu ich wytwarzania/poayskia, a Wykonawca i producent
materiatdbw powinien udziglimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, wykonuagc swoje badania,gdzie ocenid zgodnd¢ materiatow |
robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow wiabnlgadé kontrolnych jak i wynikow
bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatdbw i prowadgi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéd wyniki tych badéa wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to kynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodoomateriatdw i robot z dokumentacprojektows i SST. Mae
réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtdérnych lub dodatkowych
bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgspowtornych lub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiecmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodni z:

- Polsk Normg lub

— aprobad techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidpolskiej Normy,
jezeli nie & objete certyfikacy okreslona w pkt 1

i ktore spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumeniyvsymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robotetizie posiadate dokumenty, ok&tajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe mugzosiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baglavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymowdazujacym Zamawigcego |
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budovey kinca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfio za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.



Zapisy w dzienniku budowy¢bla dokonywane na biaco i bgda dotyczy przebiegu robat,
stanu bezpiecAstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy d¢xla
czytelne, dokonane trwaltechnilky, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebtda oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegOIngi:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez syniera/Kierownika harmonogramow robét,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow robot,

— przebieg robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w
robotach,

— uwagi i polecenia tryniera/Kierownika projektu,

— daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbiorow robét zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

— dane dotycxre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczee sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegodlnych elementow budowli Zi@oeiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgabprzediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowani&.si

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje zyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak steppmowy i nie ma uprawniedo wydawania
polecé Wykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazke obmiaréw nalgy sporadza jedynie nazyczenie Imyniera/Kierownika. Ksizka
obmiaréw stanowi dokument pozwaley na rozliczenie faktycznego pest kadego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przepeeasg w sposob eigty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do lgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jal@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki bad#/ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej
z Inzynierem/Kierownikiem. Dokumenty te stanawiahczniki do odbioru robét. Winny gy
udostpnione na kadezyczenie Iyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpsfjace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,



c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustalg

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyc¢ba zawsze dogpne dla Iliyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&atacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Irzyniera/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robét i termineméaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédmch podanych w przedmiarze lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich robot. &dne
dane zostanpoprawione wg instrukcji kryniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych roboét dolzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvsaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawei Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdélania ilosci robot i materiatow

Dilugosci i odlegtagici pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymeda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe;.

Jeili SST wiaciwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, okjosci beda wyliczone w m3
jako dtuga¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo,cda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robaidab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestuyjcych to Wykonawca dmizie posiadé wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
SST BRdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag W Sposob aiglty zachowanie dokladgoi
wg norm zatwierdzonych przezziyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary kzda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a



takze w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzelxda wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie &dii obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiarow, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robo6t zanikagych i ulegajicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redizulegra zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdlnego posgpu robot.

Odbioru robét dokonuje ktynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robdét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem d@mizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pfiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakciedyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia #ynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumeataarojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbiobot
dokonuje Irtynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstyygo wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowe® do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiagoiem na gimie o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny roboét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznagzmzez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adkajaca roboty dokona ich oceny



jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robot z dokumentagjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapona sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania roboét
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pmgoavych lub robét uzupetniagych w
warstwiescieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaooi ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robdt w poszczegdlinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ndektacy projektowa i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégm robdt jest protokdt odbioru

ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli
zostata sporizona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegoOtowe specyfikacje techniczne (podstawamvedokumentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew.
PZJ,

6. deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodngi wbudowanych materiatdbw zgodnie z SST i
ew. PZJ,

7. opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodriS i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towsrzcych (np. na przef@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot widcicielom uradzen,

9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaii z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzujpghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhotrawiazanych z usurciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestay robot”.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednostk

obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtaws ptatnaci jest warté¢ (kwota)

podana przez Wykonawav danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lkedzie uwzgedniac wszystkie

czynnaci, wymagania i badania sktade¢ st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w

SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizr bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,

- warta¢ zwytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

— wartcé pracy spregtu wraz z towarzyseymi kosztami,

— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne D-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogoélnych zawartych w
D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oltome w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione
w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddw i organizagghu obejmuje:

(@) ustawienie tymczasowego oznakowania dwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu i zatwierdzonym przez odpowiednie organgjektem organizaciji
ruchu,

(b) optaty/dzietawy terenu,

(c) przygotowanie terenu,

(d) konstrukog tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai
drenéau,

(e) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustaitymczasowych oznakowaionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b) utrzymanie ptynnei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizagjchu obejmuje:

(a) usun¢cie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl¢gde U. Nr 89, poz. 414 z pgdiejszymi
zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2{201 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjiiz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi

zmianami).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

2. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH-
D-01.01.00

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagihtecznej (SST) swymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6ét zwtanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw
wysokaciowych.

Przedmiotem niniejszej SShH svymagania szczegotowe dotyce wykonania i odbioru robét
dla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — Il etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokunpgzetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t zwanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowe.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zgianych z odtworzeniem trasy i punktow wysékowych

wchodz;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysdkwego punktéw gtdwnych osi trasy i
punktow wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (mg@zenie osi),

c¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysggiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochroith przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoéb utatwgay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdbwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogikowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-00.00.00'ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOpie™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.



2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalows#ugasci okoto 0,50 metra.

»Swiadki” powinny mie dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatqy.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakowych naley stosowa nastpujacy
sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tadmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganddrej pkt4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00®MQNymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogadujacymi Instrukcjami GUGIK (od
1do7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizact i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawknzyniera/Kierownika o wszelkich &dlach
wykrytych w wytyczeniu punktoéw gtdbwnych trasy i fureperow roboczych.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne
terenu istotnie rinia sig od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera/Kierownika. Uksztaltowanie terenu w takinjorée nie powinno
by¢ zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezzyniera/Kierownika.

Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdyc rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przezyniera/Kierownika.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i pungtgrednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone



W oznaczenia okétajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktéw. Forma i wz6r tych oznadze powinny by zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaize
w czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgesé konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne ddavigtowej realizacji rob6t nakg do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osiesy i punktow wysokasciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pamy by zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aze@aklowazane do punktow
pomocniczych, potoonych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegtopomicdzy
punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nieza@rzekracza500 m.

Maksymalna odlegk& migdzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i goOrskipowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zezanych z wykonaniem trasy drogowe;j
i obiektéw towarzyszrych (kanalizacja deszczowa). Jako repery robooczenawykorzysta
punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich
punktow, repery robocze nale zaloy¢ w postaci stupkdédw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wosslb wykluczajcy osiadanie,
zaakceptowany przeziayniera/Kierownika.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwoéjra w nawizaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamasego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cgltoaej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdecz nie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @asyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy nale
wyznaczy z dokfadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w
dokumentaciji projektowe,;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca rob6t zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow
na powierzchni terenu (okilenie granicy robot), zgodnie z dokumenapjojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeratrow miejscach
zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nahy stosowd dobrze widoczne paliki.
Odlegta¢ miedzy palikami naley dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy



drogowej. Odlegté ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utinwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentagjrojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpiel’6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakacsci prac pomiarowych zwrkanych 2z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtlug ogoélnych zasad oklenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-00.00/¢magania ogoélne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokétu mkoli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Iaynierowi./Kierownikowi

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigci podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtébwnych ositrgminktéw wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnygtyczeniem dodatkowych
przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochractaprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykarya prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji, Gtéwny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopta, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysaktowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.



5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacy§pgGiK 1983.
7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy{pdGiK 1983.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

2. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
USUNIECIE DRZEW - D-01.02.00

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagihtecznej (SST) s wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z usugciem drzew.

Przedmiotem niniejszej SSh svymagania szczegétowe dotyce wykonania i odbioru robot
dla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — |l etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokunmezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z
usungciem drzew, wykonywanych w ramach rob6t przygotoeayeh.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okétenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-00.@0,&/ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprzt do usuwania drzew

Do wykonywania robot zwizanych z usugciem drzew natey stosowa:

— pity mechaniczne,

— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usurkcia z pasa drogowego,

— spycharki,

— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zwanych z wygbem
drzew.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganddregj pkt4.

4.2. Transport pni i karpiny
Pnie, karpig oraz gazie naley przewoz¢ transportem samochodowym.



Pnie przedstawiage wartd¢, jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny
by¢ transportowane w sposéb nie powadyjich uszkodzé

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00MQNymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew

Roboty zwizane z usugciem drzew obejmuajwyciccie i wykarczowanie drzew, wywiezienie
pni, karpiny i gadzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypaidsv oraz ewentualne
spalenie na miejscu pozostw@dd po  wykarczowaniu (po  uzgodnieniu z
Inzynierem/Kierownikiem).

Teren pod budowdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopadwinnych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinie bgzyszczony z drzew.

Zgoda na prace zwiane z usugciem drzew powinna liyuzyskana przez Zamawiapgo.

W miejscach dokopow i tych wykopdw, z ktorych griest przeznaczony do wbudowania w
nasypy, teren natg oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usun¢ korzenie tak, aby
zawart@¢ czesci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbuwhoay w nasypy nie
przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren najeoczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty si na
giebokasci do 60 cm poriiej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu,wyjatkiem
przypadkoéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniepca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona doigsa, powinna by
przez Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemzelleroslinnos¢é, ktdra ma by
zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona pirgonawe, to powinna by ona
odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptpwezez odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew

Pnie drzew znajdage st w pasie robot ziemnych, powinny bwykarczowane, za waikiem

nastpujacych przypadkdw:

a) w obebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rzdna terenu w
tym miejscu znajduje sico najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejyday drogi
albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawiare qasypami powinny ldyscigte nie
wyzej niz 10 cm ponad powierzchniterenu. Powssze odsipstwo od ogdélnej zasady,
wymagajicej karczowania pni, nie ma zastosowaniaelje przewidziano stopniowanie
powierzchni terenu pod podstawasypu,

b) w obkbie wyokmglenia skarpy wykopu przecingggo s¢ z terenem. W tym przypadku pnie
powinny by $cicte rowno z powierzchaiskarpy albo porgj jej poziomu.

Poza miejscami wykopoéw doly po wykarczowanych phmiacaley wypeinic gruntem
przydatnym do budowy nasypéw i zagi¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Doly w obrbie przewidywanych wykopow, nalg tymczasowo zabezpieazyprzed
gromadzeniem giw nich wody.

Wykonawca ma obowrzek prowadzenia robot w taki sposob, aby drzewadstawiajce
wartas¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utractlyj wiasciwosci w
czasie robot.

Mtode drzewa i inne iny przewidziane do ponownego sadzenia powinng Wwykopane z
duza ostraznoscia, w sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkagzenasipnie zasadzone w
odpowiednim gruncie.



5.4. Zniszczenie pozostasgi po usunktej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostaiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny ze wskazaniami
Inzyniera/Kierownika.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomog specjalistycznego spgt,

to sposOb wykonania powinien odpowiddaaleceniom producenta spmz. Niewyteczne
pozostatéci po przerdbce powinny byusunite przez Wykonawgz terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie shmnosci usungtej w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowkek zadbé, aby odbyto s ono z zachowaniem wszystkich wymogow
bezpieczéstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca st stosowanie technologii, umowiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem
matej ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alalanie w dotach z wymuszonym
doptywem powietrza. Po zakozeniu spalania ogiepowinien by catkowicie wygaszony, bez
pozostawienia dlcych se czgsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedl zmusity Wykonawe do odsgpienia od spalania
lub jego przerwania, a nagromadzony materiat ddespm stanowi przeszkedv prowadzeniu
innych prac, Wykonawca powinien usidrgo w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne
miejsce zaakceptowane przezyniera/Kierownika, w ktorym &zie maliwe dalsze spalanie.
Pozostatéci po spaleniu powinny gy usungte przez Wykonawg z terenu budowy. 3Jk
pozostatéci po spaleniu, za zgadnzyniera/Kierownika, $ zakopywane na terenie budowy, to
powinny by one uktadane w warstwach. ¥ warstwa powinna Byprzykryta warstw
gruntu. Ostatnia warstwa powinnac¢hgyrzykryta warstw gruntu o grubgci co najmniej 30 cm i
powinna by odpowiednio wyrdwnana i zagzczona. Pozostdic po spaleniu nie magby¢
zakopywane pod jakimikolwiek obszarami, na ktoryaddbywa st przeptyw wod
powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpiet’6.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

2. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUD DARNINY - D - 01.03.00

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagihtecznej (SST) s wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwkanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny dla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — |l etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokunmezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych ze
zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanychamach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okétenia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-00.@0,@/ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3

3.2. Sprzt do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robo6t zwazanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny najestosowa:

- réwniarki,

- spycharki,

- topaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscaclzigd
prawidtowe wykonanie robét smtem zmechanizowanym nie jest aioe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypatieasportu na odlegié wymagajca
zastosowania takiego sptda.

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego

uzycia, naley stosowa:

- naze do cgcia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,

- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagandrej pkt4.



4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wybdrodka transportu zalg od odlegitéci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnirg nalezy przewozté transportem samochodowym. W przypadku darninyzmaezonej do
powtdrnego zastosowania, powinna ona kdyansportowana w sSposob nie powady
uszkodze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00MQNymagania ogolne” pkt 5.

Teren pod budowdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powinier bgzyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dyzdjcta z przeznaczeniem do jmdejszego uycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzenaewri krzewoéw oraz do innych czyriud
okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowamaelmiaru humusu powinno oy
wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniamniera/Kierownika.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spypshakVv
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nievgstarczajce dla prawidtowego
wykonania robot, wzghnie mae stanowt zagraenie dla bezpiecistwa robdt (zmienna
grubas¢ warstwy humusu,asiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowar¢czne wykonanie
robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechama

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz mydh
miejscach  okrdonych w  dokumentacji  projektowej lub  wskazanych zqm
Inzyniera/Kierownika.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokdsci jego zalegania, wysokoi
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie ifmjvinna by¢ zgodna z ustaleniami
dokumentaciji projektowej, SST lub wskazana przeygniera/Kierownika, wedtug faktycznego
stanu wysfpowania. Stan faktyczny ¢tzie stanowit podstagv do rozliczenia czynrimi
Zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley skladow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie nale zdejmowé humusu w
czasie intensywnych opadéw i bezpmnio po nich, aby uniki zanieczyszczenia ghnlub
Innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w olsie pasa przeznaczonego pod buegdvasy drogowej jest
pokryta darnia przeznaczondo umocnienia skarp, dargimalezy zdja¢ w sposéb, ktéry nie
spowoduje jej uszkodaed przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.
Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnig nalezy ciaé w
regularne, prostatne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dhégo boku
okoto 0,30 metra. Grudé darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegazycia pozyskanej darniny. dgi darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi ysktadowana, to zalecaggej roztazenie na gruncie rodzimym. zi
brak miejsca na takie rozienie darniny, to naky ja magazynowaw regularnych pryzmach.
W porze rozwoju rélin darnirg nalery sktadow& w warstwach traw do dotu. W pozostatym



okresie darnia nalezy sktadowa warstwami na przemian travdo gory i trawq do dotu. Czas
sktadowania darniny przed wbudowaniem nie powimpierekracza 4 tygodni.

Darnire nie nadajca sie do powtérnego wykorzystania naje usuraé mechanicznie, z
zastosowaniem roéwniarek lub spycharek i przedviena miejsce wskazane przez
Inzyniera/Kierownika.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOlpiet’6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakai robdt polega na wizualnej ocenie komplgticusunecia humusu lubli
darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa;
Jednostl obmiarowy jest m (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-00.00/¢magania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy platrgci podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cengjednostki obmiarowej

Cena 1 mwykonania robo6t obejmuje:
— zdjcie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdlnogi lub odwiezieniem na odktad,
- zdgcie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowanjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wyskpuja.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

2. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | OGRODZE K - D - 01.04.00

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagihtecznej (SST) s wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z rozbiérk elementéw drdg i ogrodaalla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — |l etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokunmezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@zasad prowadzenia robot zwanych z
rozbiérka:

— warstw nawierzchni,

- kraweznikow, obrzey,

— chodnikow,

— znakow drogowych,

— ogrodzaé.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okétenia podstawowe as zgodne z obowirzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-00.@0,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOpia™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania robot zwizanych z rozbiork elementéw drog m@ by wykorzystany sprg
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera/Kierownika projektu:

— koparko - tadowarki,

- zurawie samochodowe,

— samochody ezarowe,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganddregj pkt4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00®MQNymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementdéw drég obejmujisunicie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektows, SST lub wskazanych
przez Irxyniera/Kierownika.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywg& mechanicznie lubecznie w sposob okéony w SST
lub przez Iryniera/Kierownika.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST stag wlasndcia Wykonawcy, powinny b
usuntte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementow dragajdupce s¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagj projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny &y
tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@noalery zapobiec gromadzeniugsiv nich wody
opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje svykonania wykopdw drogowych nale wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzsjo terenu i zagci¢c zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOlpiet’6.

6.2. Kontrola jakosci robo6t rozbiérkowych

Kontrola jakadci robdét polega na wizualnej ocenie komplétio wykonanych robdét
rozbidérkowych. Zagszczenie gruntu wypelni@jego ewentualne doly po usetych
elementach nawierzchni powinno spethi@dpowiednie wymagania ollene w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg robo6t zwiazanych z rozbidrkelementow droég jest:
— dla znakow drogowych - szt. (sztuka),

- dla kraweznika, obrzea i ogrodzé - m2 (metr),

— dla warstw nawierzchni i chodnika — m

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.0Q0/¢magania ogolne” pkt 8.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy platrgi podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiork

— oznakowanie robot,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

— wyréwnanie podza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki krawznikow i obrzey:

— odkopanie krawznikdw i obrzery,

— oznakowanie robot,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i faw,

— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyréwnanie podtza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorki znakoéw drogowych:

- demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

— odkopanie i wydobycie stupkow,

— zasypanie dotbw po stupkach wraz z esagzeniem do uzyskania I8 1,00 wg
BN-77/8931-12 [1],

- zatadunek i wywiezienie materiatbw z rozbiorki,

— uporazdkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki chodnikow:

- reczne wygcie lub rozkucie i zerwanie materiatdow chodnikowych

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— oznakowanie robot,

- zatadunek i wywiezienie materiatbw z rozbiorki,

— wyroéwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbidrki ogrodze

- demonta elementow ogrodzenia,

— odkopanie i wydobycie stupkdéw wraz z fundamentem,

— oznakowanie robot,

— zasypanie dotow po stupkach z gszrzeniem do uzyskaniaxsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

— zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

— uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. BN-77/8931-12 ,0Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu”



OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

3. ROBOTY ZIEMNE - D.02.00.00.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrepsg/magania ogélne dotysze wykonania i
odbioru robot dla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — Il etap”

1.2. Zakres stosowania OST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy pasau i obejmug wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych oragymew.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrantu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta g wykopu, ktora jest ograniczona koeodrogi i
skarpami rowow.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r&nica rzdnej terenu i radnej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4 Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.
1.4.5.Nasyp niski - nasyp, ktdrego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.6. Grunt nieskalisty - kaly grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.

1.4.7. Odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieieiz) gruntdbw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanychbdmlowy nasypow oraz innych prac
Zwigzanych z trasdrogows.

1.4.8. Wskanik zag:szczenia gruntu - wiellkkd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:
ls= (,Dd/pds)

gdzie:
py - Gestos¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],

(Mg/m),



Pys " maksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&wd optymalnej,
zgodni3e z PN-B-04481:1988 [2], ghca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych,
(Mg/m).

1.4.9. Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow
niespoistych, okrdona wg wzoru:

U= (deo/ le)

gdzie:
d60 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgry(mm),
d10 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.10.Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Io = (Ez/ E]_)
gdzie:
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwspyatiazeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998 [4],
E,- modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtormniazeniu badanej warstwy zgodnie

z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.11.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-00.00.00'ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4.12.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego
probki nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadajsie pod dziataniem wody destylowanej;
maja wytrzymaitad¢ na sciskanie ngonad 0,2 MPa; wymagazycia srodkéw wybuchowych

albo narzdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOpia™1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow
Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&zi podaje tablica 1.



Tablica 1. Podziat gruntow pod wzdkem wysadzinowsei wg PN-S-02205:1998 [4]

L Wyszczegblnienie| Jednos Grupy gruntow
P “whasciwosci ti : : : :
niewysadzinowe wipliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu mato wysadzinowe
- rumosz — piasek pylasty - glina piasz- czysta
niegliniasty zwigzta, glina
- zwietrzelina zwiezta, glina pylastg
- Zwir gliniasta zwigzia
— pospotka - rumosz gliniasty | — i, it piaszczys-ty, it
pylasty
- piasek gruby — zwir gliniasty
bardzo
- piaseksredni — pospotka gliniasta | wysadzinowe
— piasek drobny - piasek gliniasty
- zuzel - pyh pyt
nierozpadowy piasz-czysty
- glina piasz- czysta
glina, glina pylasta
- it warwowy
2 Zawartg¢ czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3 | Kapilarnd¢ bierna
m <10 >1,0 >1,0
kb
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

Dla zadania olkfego niniejsz specyfikacg mamy do czynienia z gruntami zaliczanymi do
grupy watpliwych.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw
Grunty mog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdgnetva nadmiar
objetosci rob6t ziemnych i za zezwoleniemzimiera/Kierownika.
Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykop nie kkdac nadmiarem okjosci
robot ziemnych, zostaly za zgpdhzyniera/Kierownika wywiezione przez Wykonagvpoza
teren budowy z przeznaczeniem innym wykonanie prac okjych kontraktem, Wykonawca
jest zobowizany do dostarczenia rownoawveej obgtosci gruntdw przydatnych zerddet
wiasnych, zaakceptowanych przezyniera/Kierownika.
Inzynier/Kierownik mae nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktéryzhasowa
nieprzydatné¢ wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.



3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprt do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robo6t ziemnych powinien wykéaza maozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu do:

— odspajania , wydobywania i przemieszczania gmurtokopark lub koparko-tadoward

spychaczem,
— transportu mas ziemnych - samochody wywrotki l@amochody skrzyniowe
samowytadowcze,

— sprzitu zagszczagcego —walec, ubijak, ptyty wibracyjne typwakiego,

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganddrej pkt4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powirbg¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego oltpsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegteansportu.
Wydajna¢ srodkow transportowych powinna byponadto dostosowana do wydajoiosprz:tu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (rizdier

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad waka zatwierdzone nie me by podstaw
roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢®kone
odlegtcci nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera/Kierownika.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00®MQNymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Doktadnd@¢ wykonania wykopow

Rd&znica w stosunku do projektowanychednych robét ziemnych nie me przekracza+ 2 cm
i-5cm.

Szeroks¢ goérnej powierzchni korpusu nie o r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wiecej niz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.
Pochylenie skarp nie powinnozrii¢ si¢ od projektowanego o wéej niz 10% jego wartéci.
Maksymalne nieréwni@i na powierzchni skarp nie powinny przekracza 10 cm przy
pomiarze taf 3-metrova, albo powinny b¥ spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robo6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urmdzer, stanowicych elementy systemoéw odwada@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o Wg/magaj tego warunki terenowe,
wykona urzadzenia, ktére zapewnodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absz
robét ziemnych tak, aby zabezpie€zgrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowzek takiego wykonywania wykopéw, aby powierzchniagruntu
nadawé w catym okresie trwania robo6t spadki, zapewguajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggmawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntow i zagpienia
ich gruntami przydatnymi na witasny koszt bez jakallwviek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czynioi, jak rownie: za dowieziony grunt.



5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ughwiac¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopowwmno posgpowa w kierunku
podnoszenia siniwelety.

W czasie robo6t ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek podiny i nad@ przekrojom
poprzecznym spadki, umliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji
projektowej nie zawarto innego wymagania, spadgikzerzny nie powinien ldymniejszy ni
3% w przypadku gruntow spoistych. Nate uwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejniei i
sposobu odspajania gruntow oraz terminéw wykonyavamiych robot na spetnienie wymaga
dotyczicych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobdt ziemnych.

Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadz poza teren pasa robo6t ziemnych.

Wskazane jest, aby przed rozpegdem robot ziemnych wykowaprzylacza kanalizacji
deszczowej umdiwiajace odprowadzenie wdd opadowych z wykopu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpiel’6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg&omdroli zgodndéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektows.

Szczego6la uwag: nalery zwrock na:

- witasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wygioéw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jak@i wykonania robot
Czynndaci wchodzace w zakres sprawdzenia jakowykonania rob6t okikdono w pkcie 6 SST
D-02.01.00. i SST D-02.02.00

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeitcalf.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i
pomiaréw

1 Pomiar szerokai korpusu ziemnego

2 | Pomiar rzdnych powierzchni korpusy ~ Pomiar tama, szablonem, tato
ziemnego d’rugosm 3 mi poziomiq lub
niwelatorem — co 100m
oraz w miejscach, ktére bugz
watpliwosci

3 Pomiar pochylenia skarp
4 Pomiar réwnfxci powierzchni korpusu

5 Pomiar réwnéci skarp




6 Pomiar spadku podtoego| Pomiar niwelatorem ezinych — co
powierzchni korpusu 100m

7 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla
kazdej ulazonej warstwy lecz nig
rzadziej nk w dwoch punktach n

1000 rr% warstwy

1SY

6.3.2.Szerokaé¢ korpusu ziemnego
Szerokaé¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10
cm.

6.3.3.Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie mag@zni¢ sic od rzdnych projektowanych o weej niz
-5 cm lub +2 cm.

6.3.4.Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sic od pochylenia projektowanego oeeej niz 10% wartgci
pochylenia.

6.3.5.RoOwna¢ korony korpusu
Nierownaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatmetrows, nie mog przekraczé& 5
cm.

6.3.6.ROwWNG¢ skarp
Nieréwnaici skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekracza+ 10 cm.

6.3.7.Spadek podiny korony korpusu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przemigr niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ednych projektowanych,
wigkszych nk -5 cm lub +2 cm.

6.3.8.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag;szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendyggodny z
zatazonym dla kategorii ruchu KR1. W przypadku gruntéla &torych nie mena okréli¢
wskaznika zagszczenia nabey okreli¢c wskanik odksztatcenia o zgodnie z norm

PN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostanodrzucone. B materialy nie spetniate wymaga zostam wbudowane
lub zastosowane, to na polecenigyimera/Kierownika Wykonawca wymieni je na Wave, na
wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujwieksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier/Kierownik mae uzng wadk za nie majca
zasadniczego wpltywu na cechy eksploatacyjne droggtali zakres i wielk& potracen za
obnizom jakasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-00.00M@magania ogolne” pkt 7.



7.2. Obmiar robo6t ziemnygh
Jednostka obmiarawest m (metr szécienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-00.00/¢magania ogoélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, SST i
wymaganiami Iayniera/Kierownika, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy platrgci podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

Zakres czynngri objetych cem jednostkow podano w SST D-02.01.00 pkt 9 i SST
D-02.02.00.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. O#temia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébektgpw

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapici biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemMhgnagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulndksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskeka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbidr robot ziemnych dla droglsdggo ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badapodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr8¢awa
1998.

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podedtm i potsztywnych, IBDiIM, Warszawa
1997.

13. Wytyczne wzmacniania pod# gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,
Warszawa 2002.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH —
D.02.01.00.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngpwg/magania ogolne dotygze wykonania i
odbioru robot dla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — |l etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy pasau i obejmuj wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe ok#tenia zostaty podane w OST D-02.00.00 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygeze robot podano w OST D-02.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podtazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podtze

nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjuknawierzchni podatnych i
potsztywnych [12] powinien charakteryzogvaic grupa noSnosci Gl. Podtazze nawierzchni

zaklasyfikowano do grupy KDosCi Gs, W zwiazku z powyszym naley podiaze doprowadzi
do grupy nénaosci G1 poprzez wymia@ na kruszywo naturalne (podi ulepszone).

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w OST D-02.00.00 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okiono w OST D-02.00.00 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w OST DO20(pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantoveh stateczné& w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkagzeynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania
skarp wykopu, ich podetia lub innych odspstw od dokumentacji projektowe] obza
Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu
przydatndci do budowy nasypow byty odspajane oddzielnie,pes$b uniemdiwiajacy ich
wymieszanie. Odgpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgody Kierownika/inera.



Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimpopwby bezpdrednio wbudowane w
nasyp lub przewiezione na odkiad. O ile Kierowmkyier dopygci czasowe skiadowanie
odspojonych gruntow, nalg je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdéraiemnych powinno spetria
wymagania, dotyee minimalnej wartéci wskanika zagszczenia Q podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robot ziemnych

Strefa Minimalna warté¢ |_dla:
korpusu kategoria ruchu KR1-KR2
Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm 0,97

od powierzchni robét ziemnych

W/w wartasci obowirzuja na powierzchni warstwy podte ulepszone.
Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyunt spetniag wymaganego wskaika
zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogscic do wartdci Iy

podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oshgnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to najepodjpé srodki w celu ulepszenia
gruntu podtaa, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenia.
Mozliwe do zastosowanidrodki, o ile nie § okreslone w SST, proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacjizynierowi/Kierownikowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych na
podstawie pomiaru wtérnego modutu odkszta’fcegizgﬁdnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédevarstwy gruntu
(nadktadu) powyej rzednych robot ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea si po nim jedynie
ruch maszyn wykonagych t czynng¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny
ruch pojazdow, ktére nie spowodujszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robdt ziemnych, wynikgyych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkéw obeciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-02.00.00 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopdéw polega na sprawdzeniadmgsci z wymaganiami okigonymi
w dokumentaciji projektowej i SST. W czasie kontezlczegola uwag; nalery zwrécic na:

a) sposbb odspajania gruntéw nie pogasszach wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczéw skarp,

c) odwodnienie wykopOw w czasie wykonywania robgoiich zakaczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykeczenie),



e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agan okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-02.00k0J.

7.2. Jednostka obmiarowza;>
Jednostk obmiarowy jest m (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-02.0pK0@.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w OST D-02.00.00 pkt 9.

9.2. Cena jednostki3obmiarowej

Cena wykonania 1 nwykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku, obepunej odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, skarp,

— zag:szczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectaniegj,
- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwizanych podano w OST D-02.00.00 pkt 10.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

4. ELEMENTY ODWODNIENIA
SACZKI PODLU ZNE- D-03.01.00

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagihtecznej (SST) s wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonaniergciekow z kostki betonowe;j.
Przedmiotem niniejszej SSh svymagania szczegétowe dotyce wykonania i odbioru robot
dla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — |l etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokunmezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem gczkéw podtinych, ktére w drogownictwie stosuje:slo niedopuszczenia do
nawodnienia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Saczek podhiny - siczek shiacy do odwodnienia warstw nawierzchni drogowej,
usytuowany rownolegle do osi jezdnac3ek podhiny wykonuje st w postaci drenu z rurkami
(z tworzywa sztucznego) obsypanymi kruszywem.

1.4.2. Dren - gczek podiany z rurkami na dnie, utatwiggymi przeptyw wody w kierunku
wylotu drenu.

1.4.3.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-00.00.00'ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podav OST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow stosowanych waszkach podtuznych
Materiatami stosowane przy wykonywanuczkow podhinych s

— rurki drenarskie zéciankami z otworami z tworzywa sztucznego,
— materiat filtracyjny 2wir,

— materiaty do zabezpieczenia stykow rurek.



2.3. Rurki drenarskie z tworzywa sztucznego
Rurki drenarskie z tworzywa sztucznego powinny adpda wymaganiom PN-C-89221 [5],

g.

winylu i odpowiednich dodatkow metedvyttaczania.
Rurki drenarskie powinny méepowierzchng bez gcherzy, powinny b§ obckte prostopadle
do osi, w spos6b unbwiajacy doktadne ichdczenie.
Szczeliny wlotowe (szparki podtoe) powinny znajdowasic miedzy karbami rurki, powinny

by¢ wolne od grudek i resztek materiatu i powinny bgk wykonane, aby przeptywagga przez

nie woda nie napotykata oporow. Szczeliny powinry IbOwnomiernie rozmieszczone na
dtugasci i obwodzie rurki.

Wymagania dla rurek drenarskich z polichlorku wingbdano w tablicy 2.

by¢ rurkami spiralnie karbowanymi, perforowanymi, wygukowanymi z polichlorku

Rurki drenarskie naky przechowywa na utwardzonym placu, w nienastonecznionych
miejscach. Zwoje rurek drenarskich nglauktada& ptasko w stosy do wysoka 4 zwojow w

temp. do 205C, a powyej 2500 do wysokéci 2 zwojow.

Tablica 2. Wymagania dla rurek drenarskich karbowhnz nieplastyfikowanego polichlorku

winylu
Lp. Wiasciwosci | cechy Srednica zewetrzna nominalna, mm
50 65 80 110 125
1 | Srednica zewetrzna, mm 50,5 65,5 80,5 110,5 126,%
2 | Dopuszczalna odchytkérednicy 15 15 15 15 20
zewretrznej, mm
3 | Srednica wewstrzna, mm 43,9 58,0 71,5 101,0 115,0
4 | Dopuszczalna odchyikérednicy +2 +2 +2 +2 +2,5
wewretrznej, mm
5 | Dlugas¢ rurki, m 200 150 100 75 50
6 | Szerok& szczelin wlotowych 0d0,6do1,0lubod1,1do 1,5 od 1,7 do
mm 2
7 | Ogdlna powierzchnia szczelin
wlotowych na diug. 1 m, czmco
najmniej
- dla szerokéci od 0,6 do 1,0 mm 12 12 12 13 -
- dla szerokéci od 1,1 do 1,5 mm 16 32 32 33 -
- dla szerokéci od 1,7 do 2,0 mm) - - - - 46
8 Llcgba szczelin wzszych na 1 n 20 20 20 20 20
rurki, %
9 F?Sf)(?.rgggzln[g] uderzenie, w dopuszcza siuszkodzenie najwagj 1 prébki
10 | Odpornd¢ na zginanie, wg prébka nie powinna zatamywaie
PN-C-89221 [5] I wykazywat peknigé
11 | Wytrzymatag¢ na zerwanie, wg . : : .
PN-C-89221 [5] probka nie powinna ulec zerwaniu
12 | Zmiana wymiarowsrednicy, wg
PN-C-89221 [5], %, nie wCej 12 12 12 12 12
niz

W projekcie przyto srednice zewetrzm rurki 110 mm.
Ztaczki, stwzace do padczenia rurek drenarskich karbowanych (przez ickcshrie) powinny
by¢ wykonane z polietylenu wysokaaieniowego.
Ztaczki naley przechowywé w workach, pudtach kartonowych i innych pojemnika®rzy

sktadowaniu na odkrytych placach nglehront przed oddziatywaniem promieni stonecznych.



W magazynach zamktiych temperatura otoczenia nie #eoprzekracza 400C, a odlegtéc
sktadowania powinna lBywicksza nz 1 m od czynnych usdzen grzejnych. W przypadku
skladowania w workach zaleca; siktad& je w warstwach nie przekraczeych wysokdci 5
workow.

2.4. Materiat filtracyjny i podsypka w saczku podtuznym

Jako materiaty filtracyjny zastosowano:

— zwir naturalny, sortowany o wymiarach ziarergk@izych ni otwory w rurocagu drenarskim,
ktorymi mogtby s¢ do nich dosta Do otworow tych nabes szczeliny stykowe mdzy rurkami
oraz dziurki i szparki podftne w rurkach dziurkowanych,

Zwir nie powinien mié zawartdci zwiazkow siarki w przeliczeniu na %@/iqkszej ng 0,2 %

masy, przy oznaczaniu ich wg PN-EN 1744-1 [2].

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprat do wykonania siczka podtuznego
Saczek podtiny naley wykona recznie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganddregj pkt4.

4.2. Transport przy wykonywaniu ssczka podtuznego
Rurki z tworzyw sztucznych, zabezpieczone prze@suwaniem i wzajemnym uszkodzeniem,
maozna przewoz dowolnymisrodkami transportu. Podczas zatadunku i wytadunkek nie

nalezy rzuca&. Szczegola ostraznos¢ nalezy zachowa w temperaturzeo(IJ i nizszej.

Ztaczki w workach i pudtach natg przewozé w sposéb zabezpieczay je przed zgnieceniem.
Zatadunek i wytadunek rurek powinien odbynsx:

— recznie przy ayciu przyraddéw pomocniczych, w przypadku przexemia luzem.

Przy przewozie rurek luzem naie

— ukiada je rownolegle do bocznydtian srodka przewozowego na jednakowej wysakma
catej powierzchni,

— wszystkie sciany boczne srodka przewozowego oraz poszczegOlnedyz wyrobow
zabezpieczy warstwy materiatu wycidtkowego (np. stomy, siana, wetny drzewnej, matéw
syntetycznych).

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00®MQNymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie wykopu pod gczek podiuzny

Metoda wykonania wykopu drenarskieg@ec@ana) powinna by dostosowana do gdokasci
wykopu i danych geotechnicznych. Wymiary wykopu pow by zgodne z dokumentag]
projektows lub wskazaniami liyniera/Kierownika.

Wykop rowka drenarskiego nalerozpoca¢ od wylotu rurki drenarskiej i prowadzku gorze,

w celu zapewnienia wodzie statego odptywu. Szeyokima rowka drenarskiego powinnacby
co najmniej o 15 cm wksza od zewgtrznej srednicy uktadanej rurki drenarskiej. Nachylenie
skarp rowkow naley wykona zgodnie z dokumentagcprojektows.



W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem avadopadow atmosferycznych, naje
powierzchng terenu wyprofilowa ze spadkiem unitiwiajacym tatwy odptyw wody poza teren

przylegajcy do wykopu.

5.3. Utazenie podsypki

Przed przysipieniem do uktadania rurek drenarskich, dno rowk@hezy oczysci¢ (np. tyzkami
drenarskimi) tak aby woda e jest) wszdzie siczyla s¢ rowm warstewlq, nie tworac
zagkbien.

Podsypk przy siczacej st wodzie naley wykona tuz przed uktadaniem rurek drenarskich.

5.4. Ukfadanie rurociagu drenarskiego

Uktadanie rurocigu zaleca gi wykona& niezwtocznie po wykopaniu rowka dla zmniejszenia
niebezpieczestwa osuwania ei skarp. Gdy rowkiem plynie woda w #ech ilosciach,
uktadanie naley przerwa& do czasu zmniejszenia strumienia wody, nie pow@ego osuwania
skarp.

Skrajny, utaony najwyej otwodr rurki naley zastoné odpowiedni zalepka w celu
uniemaliwienia przedostawaniagpiasku i czstek gruntu do wetrza rurki.

Zasada dziatania drenu wymaga utiwienia doptywu do niego wody gruntowej poprzez
szczeliny stykowe lub otwory (dziurki, szparki paite) w rurkach.

Na budowie mana wy¢ tylko jednego rodzaju materiatu, zgodnie zepjppodanymi zasadami.
Perforowane rurki z tworzyw sztucznych, z gtadkpoivierzchniami ich stykow, natg taczy¢

za pomog specjalnie produkowanychazkek.

5.5. Zasypanie rurocagu

Zasypanie ruroggu naley wykona materiatem filtracyjnymzAwirem) zgodnie z dokumentacj
projektowa, SST lub wskazaniami hgniera/Kierownika. Zasypanie powinnodwykonane w
sposob nie powodagy uszkodzenia ufmnego rurocigu. Po utaeniu rurek nalgy wykona
obsypk zezwiru do wysokdci 10 cm nad wierzchem rurki.

Wskaznik zag:szczenia po wykonaniu drenu ofleny wg BN-77/8931-12 [8] powinien na
catej szerokséci korpusu drogowego spetdiszvymagania okrdone w PN-S-02205:1998 [6].

5.6. Wykonanie wylotu drenu

Wylot drenu naley wykon& jako typ wlotu do studzienek kanalizacji deszczjorvgotowych
prefabrykatow.

W celu zabezpieczenia przed dostawaniegmsirurocigu zab, kretow itp. naley w rurze przy
wylocie zatay¢ kratke wylotowa samoklinujca wedtug KPED, karta 01.23 [9].

5.7. Dopuszczalne tolerancje wykonaniaszka podtuznego
Przy wykonywaniu gczka podtiznego dopuszczalna sastpujace tolerancje:
— odchylenia wymiarow szeroka i gtebokasci rowu: nie weksze od + 10 cm,
— pochylenia skarp wykopu nie powinnyzni si¢ wigcej niz +5 %,
- pochylenia skarp statego odktadu nie powinmniésie wiccej niz +10 %,
— odchylenie spadku utonego drenau od przewidywanego w dokumentacji projektowej, nie
powinno przekracza
przy zmniejszeniu spadku -5 % projektowanego spadku

«  przy zwkkszeniu spadku +10 % projektowanego spadku,
— odchylenia grubiwi warstw zasypek filtracyjnych: 5 cm, a jedndcie 25 %
zaprojektowanej gruldci warstwy.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOlpiet’6.

6.2. Kontrola wstgpna przed wykonaniem gczka podtuznego

6.2.1.Rurki drenarskie z tworzywa sztucznego

Kazda dostaw rurek naley zbad& wyrywkowo w zakresie cech zewtrznych, okrélonych w
punkcie 2.3 i tablicy 2, Ip. od 1 do 8, wybiei@jw sposbéb losowy 6 % zwojow, wedtug
wskaza Inzyniera, z ktérych naley pobra odcinki rurek do bada

Sprawdzenie wykonania szczelin wlotowych vglerzeprowadz od wewntrz, po rozaciu
odcinka rurki o dluggci 1 m.

W przypadkach watpliwych lub spornych nalgy przeprowadz badania wymienione w tablicy
2,1p.od9do 12.

Ztaczki rurek z tworzywa sztucznego natebad@& w zakresie cech zewtnznych (gtadkéc¢
powierzchni, brak gcherzy), a w przypadkach atpliwych i spornych - na zerwanie
obciaznikiem o masie 25 kg z wysoka 0,5 m.

6.2.2.Materiat filtracyjny

Badaniezwiru obejmuje sprawdzenie kdej partii dostawy:
— sktadu ziarnowego, wg PN-EN 933-1 [1],

— zawartdci zwiazkow siarki, wg PN-EN 1744-1 [2].

6.3. Kontrola w czasie wykonywania sczka podtuznego

W czasie wykonywaniagszka podtinego naley zbadé:

a) zgodné¢ wykonywania gczka z dokumentagijprojektows (lokalizacg, wymiary),

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wykonaaczla podtanego, wymienionych w p.
5.7,

c) prawidtowa¢ wykonania podsypki, zgodnie z p. 5.3,

d) poprawné¢ utozenia rurocagu drenarskiego, zgodnie z punktami 5.4 1 5.5,

e) prawidtowd¢ wykonania zasypki filtracyjnej, zgodnie z p. 5.5,

f) poprawnad¢ wykonania wylotu drenu, zgodnie z p. 5.6,

g) wskanik zag;szczenia zasypki ziemnej nad rugggem, wg p. 5.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-00.00M@nmagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow saczka podtanego jest - m (metr).

Obmiar robo6t polega na okteniu rzeczywistej diug@i rurochgu drenarskiego. Wyloty drenu
nie podlegaj osobnemu obmiarowi i mieszcgie w jednostce obmiaroweaszka podhinego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.0Q0/¢magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu dlagzka podhanego podlega:



- row pod gczek,

— podsypka ruroggu drenarskiego,

— zasypanie ruroggu kolejnymi warstwami materiatu filtracyjnego,
— wykonanie wylotu drenu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy platrgci podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 myezka podtanego obejmuje:

— wyznaczenie robot w terenie,

— oznakowanie robat,

- dostarczenie materiatow,

- wykopanie rowkéw w gruncie z wyrGwnaniem i ubioielna,

- roztazenie podsypki z zagzczeniem,

— utozenie fczkoéw z rurek drenarskich,

— zasypanie warstwami z kruszywa naturalnego icgaryenie zgodnie z dokumentacj
projektows i specyfikacy technicza,

— przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wtawosci kruszyw. Oznaczanie skfadu
ziarnowego. Metoda przesiewania

2.  PN-EN Badania chemicznych wdaiwosci kruszyw. Analiza chemiczna
1744-1:2000

3. PN-EN Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniolwy
13043:2004 utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych

powierzchniach przeznaczonych do ruchu (Norma diozawa
przyszigciowych. Tymczasowo natg stosowéd normy:
PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa natgrado
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka oraz PN-B-11112:1996
Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych)

4. PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwalle przewodow wodoagowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

5. PN-C-89221:2004 Rury z tworzyw sztucznych. yRuirenarskie karbowane z
niezmgkczonego polichlorku winylu (PVC-U) (Zmiana Azl)

6. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zeendVymagania i badania

7. BN-84/6366-10 Ksztaltki drenarskie typ 50 Zigiglenu wysoko-cinieniowego

8 BN-77/8931-12 Oznaczenie wshika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
9. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych. CBRBD,Transprojekt”, Warszawa
1979-1982.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

4. ELEMENTY ODWODNIENIA
SCIEKI Z KOSTKI BETONOWEJ- D-03.02.00

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagihtecznej (SST) s wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonaniergciekow z kostki betonowe;j.
Przedmiotem niniejszej SSh svymagania szczegétowe dotyce wykonania i odbioru robot
dla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — |l etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokunmezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem:

— $ciekdéw ulicznych przykrawznikowych z kostki betonowej regularnej,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Sciek przykrawznikowy - element konstrukcji jezdni stacy do odprowadzenia wéd
opadowych z nawierzchni jezdni i chodnikéw do pkégevanych odbiornikow (np. kanalizacji
deszczowe)).

1.4.3.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-00.00.00'ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOpia™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Kostka betonowa-wymagania

2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kkostukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej.

2.2.2.Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gkniec, plam i ubytkow.

Powierzchnia gorna kostek powinnachywna i szorstka, a krayzie kostek rowne i proste,
wkles$niecia nie powinny przekracza

— 2 mm, dla kostek o grubai < 80 mm,



2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

W projekcie zastosowano kosgt& standardowych wymiarach gruco
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.

Tolerancje wymiarowe wynogz

- na diugéci £ 3 mm,

— na szerok€ri £ 3 mm,

- na grubéci £ 5 mm.

Zaleca st przyjecie kostki koloru grafitowego.

2.2.4. Wytrzymala¢ nasciskanie

Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniackrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza ni
60 MPa.

Dopuszczalna najnsza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna dynniejsza ni 50 MPa
(w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5.Nashkliwosé
Nashkkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiadaymaganiom normy PN-B-06250 [2] i
wynosk nie wicej niz 5%.

2.2.6.0dporng¢ na dziatanie mrozu

Odporndg¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnalgdana zgodnie z wymaganiami

PN-B-06250 [2].

Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zawmamia i odmraania probek jest

wystarczajca, jeeli:

— probka nie wykazujeghniec,

— strata masy nie przekracza 5%,

— obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymat prébek nie zameanych
nie jest wgksze nk 20%.

2.2.7.Scieralng¢
Scieralngé¢ kostek betonowych ok§na na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna
Wynosk nie wiecej niz 4 mm.

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej nahy stosowa cement portlandzki, bez dodatkdéw, klasy nie
nizszej ng¢ ,32,5". Zaleca si stosowanie cementu o0 jasnym kolorze. Cement pewini
odpowiadé wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2.Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki baiae),
przy zat@onych parametrach wymaganych dla produkowanegolwyro

2.3.3.Woda
Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonawykostek brukowych powinny
odpowiadé wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4.Dodatki
Do produkcji kostek brukowych stosujec slodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw,
zgodnie z receptlaboratoryjn.



Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksza wytrzymata¢, mniejsa nasiakliwosé i
wigkszy odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewrkostce trwate zabarwienie. Powinny to¢hyarwniki
nieorganiczne.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprzt do wykonaniascieku

Roboty mana wykonywa recznie z zastosowaniem ngsiijacego spretu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw,

— ubijakoéw ecznych i mechanicznych do ubijania kostki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagandrej pkt4.

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycce transportu kragznikdéw, sktadnikédw betonu i piasku na podsypk
podano w SST D-04.01.00 ,Kraaniki betonowe”, a transportu kostki w SST D-06.@L.0
.Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00MQNymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do wykonanigcieku naley wytyczy¢ lini¢ kraweznika i @ scieku
zgodnie z dokumentagcprojektows.

5.3. Wykonanie wykopu, tawy i ustawienie krawznikow

Wykonanie wykopu pod tagy tawy betonowej dldcieku przykrawznikowego oraz ustawienie
kraweznikOw na tawach powinno lByzgodne z dokumentagcprojektows oraz postanowieniami
SST D-04.01.00 ,Krawezniki betonowe”.

5.4. Wykonaniescieku z kostki betonowej

SzczegOlowe wymagania dotyce uktadania kostki brukowej betonowej podano w SST
D-06.01.00 ,Nawierzchnia z kostki brukowej betongwe

Rodzaj i wymiary scieku powinny by zgodne z dokumentagcjprojektows. Zgodnie z
dokumentagj projektowa nalery zastosowa scieki przykrawznikowe z 1 rzdu kostki
betonowej regularnej, obtonego w stosunku do kradzi nawierzchni o 2 cm.

Na tawie betonowej natg wykona& zapraw cementow o grubdci zgodnej z dokumentagj
projektowa.

Na wykonanej zaprawie nale utozy¢ sciek z kostki betonowej, z zachowaniem wymaganej w
dokumentaciji projektowej niwelet§cieku. Szerok& spoin médzy poszczegdlnymi kostkami
nie powinna przekraczal2 mm. Ulgon kostke nalezy ubi¢ przy pomocy ubijakbéwecznych

lub mechanicznych. Kostkifnicte naley wymienic na cate.

Wypelnienie spoin nakly wykonywa& zgodnie z warunkami podanymi w SST D-06.01.00
.Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej”.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOlpiet’6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykénabadania materiatow
przeznaczonych do wykonanigieku z kostki betonowej i przedstawwyniki tych bada
Inzynierowi/Kierownikowi do akceptacji.

Badania kostki powinny liywykonane w zakresie i z ¢ztotliwoscia wg SST D-06.01.00
.Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej”.

Badania pozostatych materiatow stosowanych do wgk@scieku z kostki betonowej powinny
obejmowa wszystkie wiaciwosci, ktére zostaly okidone w przepisach podanych dla
odpowiednich materiatdw w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Zakres bada

W czasie robo6t zwzanych z wykonanierécieku z kostki betonowej nate sprawdzé:
— wykop pod taw,

— gotowg fawe,

— ustawienie krawznika,

— wykonaniescieku.

6.3.2.Wykop pod tawe

Nalezy sprawdzda, czy wymiary wykopu #& zgodne z dokumentagjprojektowy oraz
zag:szczenie podiea na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi £ 2 cm. Wskaik zag:szczenia dna wykopu pod
tawe powinien wynosi co najmniej 0,97, wg normalnej metody Proctora.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania tawy

Przy wykonywaniu tawy, badaniu podlegaj

a) linia tawy w planie, ktora @ sk rézni¢ od projektowanego kierunku o + 2 cm nad@ 50
m fawy,

b) niweleta gornej powierzchni tawy, ktora peosk rozni¢ od niwelety projektowanej o + 1 cm
na kade 50 m tawy,

c) wymiary i rownd¢ tawy, sprawdzane w dwoéch dowolnie wybranych puctktaa kade 100
m fawy, przy czym dopuszczalne tolerancje wyaafia:
— wysokaci (grubcci) tawy £ 10% wysokéci projektowanej,
— szerokéci gornej powierzchni tawy + 10% szerdkdprojektowanej,
— roéwnaci gornej powierzchni fawy 1 cm praeitu pomidzy powierzchry tawy a
przytozong czterometrow fata.

6.3.4.Sprawdzenie ustawienia krainika

Przy ustawianiu kragznika, badaniu podlega,j

a) linia kraveznika w planie, ktéra mae sk rézni¢ o + 1 cm od linii projektowanej na kae 50
m ustawionego kragznika,

b) niweleta krawznika, ktéra mae sk rozni¢ od niwelety projektowanej o + 1 cm nazkla 50
m ustawionego kragznika,

c) rowna¢ gornej powierzchni kraggznika, sprawdzana w dwoéch dowolnie wybranych
punktach na kade 100 m diugéri, ktora mae wykazywa przewit nie wigkszy niz 1 cm
pomiedzy powierzchri kraweznika a przytaona czterometrow tata,



d) wypetnienie spoin, sprawdzane nadgch 10 metrach ustawionego krgwika, przy czym
wymagane jest catkowite wypetnienie badanej spoiny,

e) szeroké& spoin, sprawdzana naidych 10 metrach ustawionego krginika, ktora nie mae
by¢ wigksza od 1 cm.

6.3.5.Sprawdzenie wykonankgieku

Przy wykonaniucieku, badaniu podlegagj

a) niweletascieku, ktéra mee r&ni¢ sie od niwelety projektowanej o + 1 cm nazka 50 m
wykonanegacieku,

b) rowna¢ podiuznascieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych puwtkiza kade 100
m dtugdaci, ktora mae wykazywa przewit nie wigkszy niz 0,8 cm pomydzy powierzchrg
scieku a tad czterometrow,

c) wypetnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5,asmizane na kalych 10 metrach
wykonanegacieku, przy czym wymagane jest catkowite wypetrednadanej spoiny,

d) gruba¢ zaprawy, sprawdzana co 100 m, ktorazensk rozni¢ od grubdci projektowanej o +
1cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-00.00M@nagania ogoine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarow jest m (metr) wykonanegaieku z kostki betonowe.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.0Q0/¢magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajicych zakryciu podlegaj
— wykop pod taw,

- wykonana tawa,

- wykonana zaprawa cementowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrgci podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 rtieku z kostki betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie wykopu pod tayy

— ew. wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

- piekgnacg betonu i ew. rozbidrkszalunku,

— wykonanie zaprawy cementowej, ustawienie ktawkow,



— wypetnienie spoin,

— utozeniescieku z kostki betonowej regularnej, z wypetnienigpoin i pietgnach scieku,
— zasypanie zewgtrznejsciany kravweznikOw gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie pomiardéw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Norma
Zgodnie z wymienionymi w tecie SST.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

5. ROBOTY BRUKARSKIE
KRAW EZNIKI BETONOWE — D — 04.01.00

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagihtecznej (SST) s wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z rozbiérk elementéw drdg i ogrodaalla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — |l etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokunmezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@zasad prowadzenia robot zwanych z
ustawieniem krawznikow:

- betonowych wystagych i wtopionych na fawie betonowej z oporem.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogzagace chodniki dla
pieszych oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-00.00.00'ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podav OST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymgs

— krawezniki betonowe,

— piasek na podsygk do zapraw,

— cement do podsypki i zapraw,

- woda,

— materiaty do wykonania tawy pod kraimiki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].

2.3.1.Typy
Nalezy zastosowakrawezniki betonowe typu ulicznego (U).



Do wykonania krawznikdw na tukach zalecagszastosowanie prefabrykowanych kegwikow
lukowych o odpowiednich promieniach.

2.3.2.Rodzaje
Nalezy zastosowakrawezniki o przekroju poprzecznym prostghym, scigtym (rodzaju ,a").

2.3.3.0dmiany

W zaleznaéci od technologii i produkcji kraggnikbw betonowych, rozedia st odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,

2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

Zaleca st stosowanie kragznika betonowego jednowarstwowego.

2.3.4.Gatunki

Do wykonania robét déacych przedmiotem niniejszej SST naleastosowé
- gatunek 1 - G1,

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1.Ksztalt i wymiary
Ksztatt kraweznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiarow kraanikow betonowych podano w tablicy 2.
a) kraweznik rodzaju ,a”

— c
= )
ALY I
'ﬂ i # #* ]
L ‘F’f‘?:!', -
T ff p’//
Vs e ]
A I
“Y/f:/ : i
als
b - | -

b) wpusty na powierzchniach stykowych krganikow

- L -
Iﬂ.

Rys. 1. Wymiarowanie kragznikow

Tablica 1. Wymiary krawznikow betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kragznikow, cm
krawezni | krawezni I b h c d r
ka ka
U a 100 15 30 min. 3 min. 12 1,0
(50) 15 22 max. 7 | max. 15




Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kekgwikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna
odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1
I +8
b, h +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikow betonowych powinny kiybez rys, pkni¢¢ i ubytkdw betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Kradzie elementdéw powinny Bydwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni awdgizi elementéw, zgodnie z
BN-80/6775-03/01 [14], nie powinny przekraé¢zmartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia keaikow betonowych

Dopuszczalna wiellks

Rodzaj wad i uszkodae wad i uszkodze
Gatunek 1
WKklestos¢ lub wypukiasé powierzchni krawznikow 5
w mm
ograniczajcych
powierzchnie gorne niedopuszczalne
Szczerby | (scieralne), mm

ograniczajcych pozostate

uszkodzenia powierzchnie:

krawedzi i naray

- liczba max 2
- dlugas¢, mm, max 20
- giebokas¢, mm, max 6

2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage
wedtug typow, rodzajow, odmian, gatunkéw i wiedko

Krawezniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniarm/ch
wymiarach: grub& 2,5 cm, szerokd 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm wgksza nk szerokéc
kraweznika.

2.4.4.Beton i jego sktadniki

2.4.4.1 Beton do produkcji kragznikow

Do produkcji kravgznikbéw nalery stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W
przypadku wykonywania kraygnikow dwuwarstwowych, goérna (licowa) warstwa
kraweznikdw powinna by wykonana z betonu klasy B 30.

Beton wyty do produkcji krawznikbw powinien charakteryzowasic:

— nasikliwoscia, poniej 4%,

— $cieralnGcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla d@at@ 4 mm,

— mrozoodporngcia i wodoszczelngcia, zgodnie z normmPN-B-06250 [2].



2.4.4.2 Cement

Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy nieszej ni ,32,5”
wg PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [12].

2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].

Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, daiuni marek.

2.4.4.4\Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.5. Materiaty na podsyple i do zapraw

Piasek na podsyglkcementowo-piaskogvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5],
a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsygk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lsgmentem portlandzkim
klasy nie mniejszej 4i,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna b§ odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kragniki nalezy stosowd, dla:

ltawy betonowej - beton klasy B 15, wg PN-B-0625Q, [Rtérego sktadniki powinny
odpowiadé wymaganiom punktu 2.4.4,

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprat
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
— wibratorow ptytowych, ubijakowecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganddrej pkt4.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawegzniki betonowe ukitada nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawgzniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem 8szkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego wgeej
niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergdbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].
Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi madeni. Podczas transportu kruszywa
powinny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed rozpyleniem.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00MQNymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom ftawy w planie z uwzeglinieniem w
szerokdci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddgvewinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1.Lawa betonowa

tawy betonowe z oporem wykonujegsiv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien ky wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nale
wykonywa& zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czynieaa stosowd co 25 m
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiezmas zalewows.

5.4. Ustawienie kraveznikow betonowych

5.4.1.Zasady ustawiania kragnikow

Swiatto (odlegtéé gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno yzgodne z ustaleniami
dokumentaciji projektowe,;.

Zewrxtrzna éciana krawznika (opér tawy) od strony chodnika powinnaé¢byo ustawieniu
kraweznika obsypana piaskiemwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoza,
starannie ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej
Ustawianie krawznikdw na tawie betonowej wykonujegsna podsypce cementowo-piaskowej
0 grubaci 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.3.Wypetnianie spoin

Spoiny krawgznikOw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Naley wykona wypetnienie
spoin o0 rozwarciu wkszym ng 5 mm oraz na tukach. Spoiny nalewypeinic zapravg
cementowo-piaskoyv

Spoiny kravgznikow przed zalaniem zaprawalezy oczyci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia
przed wptywami temperatury kraaniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i 0
spoinach zalanych zaprawalezy zalew& co 25 m bitumiczg masg zalewowy nad szczelig
dylatacyjm tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOlpiet’6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do robot Wykonawca w razie zastetelnzyniera/Kierownika powinien
wykona badania materiatdbw przeznaczonych do ustawienangnikow betonowych i
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi/Kierownikowi do akceptacii.



Sprawdzenie wygbu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzeyskpujacych na powierzchniach i kradziach elementu
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary disiga giebokasci uszkodzé nalezy wykona za
pomoa przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokladoi@ do 1 mm, zgodnie z ustaleniami
PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow mgl@rzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm
przy wyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i
2. Sprawdzenie d&déw prostych w narmach elementow wykonuje esiprzez przytaenie
katownika do badanego nai zmierzenia odchytek z doktadkom do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materialdbw stosowanych przyawiahiu kraweznikOw betonowych
powinny obejmowéa wszystkie wiaciwosci, okrelone w normach podanych dla odpowiednich
materiatdw w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi = 2 cm. Zagzczenie podia powinno by zgodne z
pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodneé¢ profilu podiznego gornej powierzchni taw z zaeniami dokumentacji
projektowej.

Profil podtuzny goérnej powierzchni tawy powinien bygodny z zalgeniami. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost £ 1 cm na kade 100m tawy..

b) Wymiary taw.

Wymiary taw naley sprawdzt w dwoch dowolnie wybranych punktach na 100m tawy.
Tolerancje wymiaréw wynogz

- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci = 10% szerokexi projektowane;.

c) Réwna¢ goérnej powierzchni taw.

Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdzagsprzez przyteenie w dwdéch punktach
trzymetrowej taty na kade 100m fawy.

Przéwit pomiedzy gorra powierzchm tawy i przytazong fata nie mae przekraczal cm.

d) Zag:szczenie taw.

Zageszczenie taw badaegsiv dwoch przekrojach na kde 100m.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowan&g@runku nie meée przekracza+ 2 cm na
kazde 100m tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimnikow

Przy ustawianiu kragznikdw naleyy sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kredmikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysio
+ 1 cm na kade 100m,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszogy kraweznika od niwelety
projektowanej, ktére wynosi £ 1 cm nazkle 100m,



c) rowna¢ gornej powierzchni kraggnikow, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach,
trzymetrowej ftaty, przy czym prgeit pomiedzy gorm powierzchm kraweznika i
przytozom tata nie mae przekraczal cm na kade 100m,

d) doktadné¢ wypetnienia spoin - spoiny muszby¢ wypetnione catkowicie na pein
giebokas¢. Badanie wykonuje sico 10m.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest m (metr) ustawionego kramnika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-00.00/¢magania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajicych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie fawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigci podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m krasnika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikdw na podsypce cementowo-piaskowej,
— ewentualne przyecie krawgznika,

— wypetnienie spoin kragznikOw zapraw,

— ew. zalanie spoin magzalewowy,

— zasypanie zewitrznejsciany kraweznika (oporu tawy) gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie baflapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050

2. PN-B-06250

3. PN-B-06251

4. PN-B-06711

5.  PN-B-06712

6. PN-B-10021

7. PN-B-11111

8. PN-B-11112

9. PN-B-11113

10. PN-B-19701

11. PN-B32250

12. BN-88/6731-08

13. BN-74/6771-04

14. BN-80/6775-03/
01

15. BN-80/6775-03/
04

16. BN-64/8845-02

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykty

Roboty betonoweelbetowe

Kruszywo mineralne. Piasek do b@&twnzapraw

Kruszywa mineralne do betonu zwytte

Prefabrykaty budowlane =z betonu. todlg pomiaru cech
geometrycznych

Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhga do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tfamardd nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhga do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegoku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

Materiaty budowlane. Woda do betondagpraw

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzahrog,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne mvggania
i badania
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzahdg,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawniki i obrzeza
chodnikowe

Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

5. ROBOTY BRUKARSKIE
OBRZEZA BETONOWE — D — 04.02.00

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaagthtecznej (SST) swymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z rozbiérk elementéw drog i ogrodaalla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — Il etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokunpgzetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t zwanych z
ustawieniem betonowego obfzechodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub
dwustronnie cigi komunikacyjne od terenow nie przeznaczonychauounikacji.

1.4.2. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,WWggania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymgs

— obrzea odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@13]8],
- cement wg PN-B-19701 [7],

— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

— materiaty do wykonania tawy pod ob#ze

2.3. Betonowe obrzea chodnikowe - klasyfikacja

Do wykonania robé6t déacych przedmiotem niniejszej SST naleastosowé
— obrzee wysokie - Ow.

—gatunek 1 - G1,

2.4. Betonowe obrzga chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztatt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympagano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obtraehodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzsy

Rodzaj Wymiary obrzey/, cm
obrzeza 1 b h r
Oow 100 8 30 3

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze
Dopuszczalne odchytki wymiarow obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow olirge

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1
I +8
b, h +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olixze

Powierzchnie obrzgy powinny by bez rys, pkni¢¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni awdalzi elementow nie powinny
przekracza wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia otyrze

Dopuszczalna wielkd
Rodzaj wad i uszkodae wad i uszkodze
Gatunek 1
WKklestas¢ lub wypukiaé powierzchni i krawdzi 2
w mm
ograniczajcych  powierzchnie niedopuszczalne
Szczerby gorne §cieralne)
i uszkodzenia ry—
- Ograniczajcych pozostate
kra\/\{qdm : ptgwierzcr?ﬂé/: P
harey liczba, max 2
dhlugas¢, mm, max 20
gkebokas¢, mm, max 6

2.4.4.Sktadowanie
Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajoéw i gatunkow.



Betonowe obrzea chodnikowe nalg uklad& z zastosowaniem podkitadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grdb@,5 cm, szerokd 5 cm, diugé¢ minimum 5
cm wigcksza nk szeroké¢ obrzea.

2.4.5.Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzey nalery stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.

2.5. Materiaty na tawe i do zaprawy

Do wykonania taw pod obrza naley stosowd, dla tawy betonowej - beton klasy B 10 wg
PN-B-06250.

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnypaaiadad wymaganiom podanym w
OST D-04.01.00 ,Krawzniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprt do ustawiania obrzey
Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomochiczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagandrej pkt4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po
osiagnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymaleci projektowane;.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegni siszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostatych materiatdbw podano w OST @DH0,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00MQNymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzgdlinieniem w
szerokdci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae i fawa
Podtaze pod ustawienie obrza stanowi rodzimy grunt oraz tawa betonowa, o gécbwarstwy
10 cm po zagszczeniu.

5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawig na wykonanym podim w miejscu i ze
swiattem (odlegtécia gornej powierzchni obrzea od cigu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniami dokumentacji projektowe;.



Zewrxtrzna sciana obrzea (opor tawy betonowej) powinien byobsypany miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracZa szerokéci 1 cm. Naley wypelnk je zapraw
cementowo-piaskoav(w przypadku rozwarcia wkszego od 5mm i na tukach) w stosunku 1:2.
Spoiny przed zalaniem naleoczyci¢ i zmye woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie
na petra glebokas¢.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpiel’6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca w razie zastetelnzyniera/Kierownika powinien
wykona& badania materiatbw przeznaczonych do ustawienidonbeych obrzey
chodnikowych i przedstawwyniki tych bada Inzynierowi/Kierownikowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtlzin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzeystpujacych na powierzchniach i kragziach elementu,
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary di&iga giebokasci uszkodzé nalezy wykona za
pomoa przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaa do 1 mm, zgodnie z ustaleniami
PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow mgl@rzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm
przy wzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubntey, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i
2. Sprawdzenie d&déw prostych w narmach elementow wykonuje esiprzez przytaenie
katownika do badanego nai zmierzenia odchytek z doktadko do 1 mm.

Badania pozostatych materiatbw powinny obejméweszystkie widciwosci okrelone w
normach podanych dla odpowiednich materiatéw wymoigych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robdét naky sprawdzéa wykonanie:

a) koryta pod taw - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) ustawienia betonowego ob#zechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,yprz
dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére miee wynosé + 2 cm na kade 100m ut@onego obrzea,

— niwelety gornej ptaszczyzny obeze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100m utaonego
obrzeza,

— wypetnienia spoin ( co 10m), ktére powinno wykaz§ catkowite wypetnienie badanej
spoiny na pehn giebokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-00.00M@magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.0Q0/¢magania ogolne” pkt 8.



Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajicych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,

— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy platrgci podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— 0znakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— rozcielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrze wraz z ewentualnym przeciem,

— wypetnienie spoin,

— obsypanie zewgtrznejsciany obrzea (tawy),

- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06711  Kruszywo mineralne. Piasek do b&tonzapraw
4 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane 2z betonu. tddlg pomiaru cech
geometrycznych
PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa ndhea do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa ndhea do nawierzchni
drogowych. Piasek

o



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

6. PODBUDOWY
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA — D — 05.01.00

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegobtowej specyfikaathtecznej (SST) swymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z rozbidrk elementéw drog i ogrodaalla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — Il etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokunpgzetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozelna konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymaganiag” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOpia™1.5.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza si¢
moazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- spychacz z regulowanym lemieszem lub réwniarka,

— koparko-tadowarka lub koparki,

— maty walec wibracyjny, walec stalowy lub ptytabracyjna,

Stosowany spkz nie mae spowodowa niekorzystnego wplywu na wdaeiwosci gruntu
podtaza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganddrej pkt4.

4.2. Transport materiatow
Wymagania dotycice transportu materiatow podano w D-05.02.00 pkt 4.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00MQNymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygbic do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
podiaza bezpérednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wcz@niejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania
podiaza, jest maliwe wytacznie za zgog Inzyniera/Kierownika, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa
si¢ ruch budowlany, niezwrany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniarigta w planie i profilu powinny ky
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawid@ w sposob zaakceptowany przezyniera/Kierownika.

Rodzaj spretu, a w szczegélrigi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonezgsroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto w miejscach, gdzie jego szerdkonie pozwala na zastosowanie maszyn, #yale
wykona recznie. Sposob wykonania musidgaakceptowany przezdyniera/Kierownika.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniby¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wWlbwany w nasyp lub odwieziony na odktad
w miejsce wskazane przezzymiera/Kierownika.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona& zgodnie z zasadami oktenymi w pkt
5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdo naley sprawdzt, czy istniegce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycledraych podiga. Zaleca si aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmnigjrd wyzsze nk projektowane rane
podiaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepukhn podiaze na gébokasé
zaakceptowanprzez Irkyniera/Kierownika, dowig dodatkowy grunt spetniggy wymagania
obowigzujace dla goérnej strefy korpusu, w W koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania minimalnej wado wskanika
zag:szczenia wynosizej 1,00.

Profilowanie podiaa naley wykona& recznie oraz mechanicznie przyyeiu spychacza z
regulowanym lemieszem lub rowniarka w miejscach trudno deghnych koparko — tadowask
(tylna ptask tyzka). Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera/Kierownika.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuow& do osiagniccia wskanika zagszczenia Q nie mniejszego od
0,97. Wskanik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrgl zag;szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych.
Nalezy okreli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pozbowediug BN-64/8931-02 [3].
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztaicere powinien przekracéz,?2.



Wilgotnos¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna kiyréwna wilgotngci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno ky utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw nawierzchni,
to powinien on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przeziera/Kierownika.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podtee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier/Kierownik oceni jego stan i ewentualnie zalegkonanie
niezkednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprav¢ wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOlpiet’6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia
koryta i wyprofilowanego podi@ podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego
podiaza

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiaréw

1 | Szeroké koryta 2 razy na 100m

2 | Rownd¢ podiwna 2 razy na 100m

3 | Rownd¢ poprzeczna 2 razy na 100m

4 Spadki poprzeczne 2 razy na 100m

5 | Rzdne wysokéciowe 2 razy na 100m

6 | Zagszczenie, wilgotni@ gruntu podiaa |\ 2 punktach na 1000m

6.2.2.Szerokdé¢ koryta (profilowanego podi@)
Szeroka&c¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o
wigcej nz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROwna¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaici podtuwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnaici poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.

Nierownaici nie mog przekracz& 30 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne



Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny by zgodne z dokumentagi
projektows z tolerangj £ 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe
Rd&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Zageszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrelony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w punkcie 5.4.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje ¢siporéwnanie wartei modutow
odksztatcenia, to war§é stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztége
okreslonych zgodnie z noramBN-64/8931-02 [3] nie powinna Byicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu
poditaza powinna b§ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny Bynaprawione przez spulchnienie dcghgikasci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne zagczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-00.00M@magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa;
Jednostk obmiarow jest m (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.0Q0/¢magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu
6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrgci podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostkizobmiarowej

Cena wykonania 1 nkoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— 0znakowanie robot,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i esdpilvaniem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odkiad lub
nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podta,

- zag:szczenie,



— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznig;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeityr
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilg&tno
3.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanidufuwoodksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i
tata
5.  BN-77/8931-12 Oznaczanie wghika zagszczenia gruntu



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
6. PODBUDOWY
ULEPSZONE PODLOZE — D — 05.02.00

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaathtecznej (SST) swymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z rozbidrk elementéw drog i ogrodaalla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — Il etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokunpgzetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonaniem warstwy ulepszonego padto

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymaganiag” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOpia™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami zastosowanymi przy wykonywaniu warswigpszonego podia s:
- kruszywo naturalne 0/200 stabilizowane mechamgczn

2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstwy ulepszonego paaipowinno spetnianastpujace warunki:
- szczelnéci, okreslony zalenaoscia:

(D15/dgs) <5

gdzie:
D,.- wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaremsivey ulepszonego podia,

d85- wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziaramgu podiaa.

2.4. Sktadowanie materiatow

2.4.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy s#epego podiea nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaaia, t
Wykonawca robot powinien zabezpieéruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z



innymi materiatami kamiennymi. Podi® w miejscu sktadowania powinno dyowne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy ulepszonego padigpowinien wykaza si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- koparko-tadowarka z ptaghyzka,

- piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych,

— maly walec lub walec stalowy,

- spychacz lub rowniarka.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganddrej pkt4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi mageri, nadmiernym wysuszeniem |
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00®MQNymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”
oraz SST D-05.01.00 ,Koryto wraz z profilowaniemeigzszczaniem podi@”.

Warstwa ulepszonego podi powinna b§ wytyczona w sposéb umliwiajacy wykonanie jej
zgodnie z dokumentagcprojektows, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w sposob zaakceptowany przeyniera/Kierownika.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkiadane w warstwie o jednakowe] gré&ip recznie lub
mechanicznie przyayciu spychacza z ruchomym lemieszem, réwniarki miejscach trudno
dostpnych koparko-tadowarki (tyln ptask tyzka), z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokeéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy linego kruszywa powinna bytaka,
aby po jej zagszczeniu oagnicto gruba¢ projektowan.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacjaskywa naley przed zagszczeniem
wymienic kruszywo na materiat 0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kécowym wyprofilowaniu warstwy ulepszonego pagimaley przystpi¢ do
jej zag:szczania.

Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgyatezpoczyné od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi si, w kierunku jej gornej kraedzi.
Nieréwnaici lub zagebienia powstate w czasie zggczania powinny kywyréwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanib lisungcie materiatu, a do
otrzymania rownej powierzchni.



Warstwa ulepszonego pod# powinna by zag:szczana z xyciem sprztu wymienionego w
p.3.2.

Zageszczanie nalgy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,0 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadgovediug PN-B-04481 [1]. Wskaik
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwy warstwe ulepszonego podia,
uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej proby Proctora,
kontrok zagszczenia naley oprze& na metodzie obgken pitytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy weglht BN-64/8931-02 [3]. Stosunek
wtérnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie ipgam przekracza2,?2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wisza
od wilgotnaci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W
przypadku, gdy wilgotni& kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rownomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy ulepszonego podia

Warstwa ulepszonego podt po wykonaniu, a przed ueniem naspnej warstwy powinna
by¢ utrzymywana w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsich pojazdéw koniecznych dla wykonania
wyzej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robat.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpiel’6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénabadania kruszyw
przeznaczonych do  wykonania rob6t i  przedstawiwyniki tych  bada
Inzynierowi/Kierownikowi. Badania te powinny obejmoévavszystkie wtaciwosci kruszywa
okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia
warstwy ulepszonego podia podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy ulepszonego pozho

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i
pomiaréw pomiaréw
1 Szerok& warstwy 2 razy na 100m
2 Réwna¢ podiuzna 2 razy na 100m
3 Réwna¢ poprzeczna 2 razy na 100m
4 Spadki poprzeczne 2 razy na 100m
5 Rzdne wysokéciowe 2 razy na 100m
6 Grubd¢ warstwy w 2 punktach na 200m
7 | Zagsszczenie, wilgotng w 2 punktach na 1000m
kruszywa




6.3.2.Szeroka@¢ warstwy
Szerok@¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5
cm.

6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nierownaici podtuzne warstwy ulepszonego podéonaley mierzy¢ 4 metrowy tata, zgodnie z
norma BN-68/8931-04 [4].

Nierownaici poprzeczne warstwy ulepszonego padtaaley mierzyt 4 metrowy tata.
Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy ulepszonego padipowinny by zgodne z dokumentac]
projektows z tolerancgy £ 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe
R&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cmi-2 cm.

6.3.6.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancil
cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzghtldw technologicznych, zostata wykonana w dwoéch tmarsh, naley
mierzy¢ taczm grubac¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagm grubéci Wykonawca wykona
naprave warstwy przez spulchnienie warstwy nahbgtkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie
nowym materiatem o odpowiednich étawosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na witasny koszt. Po wgkiu tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.7.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy ulepszonego padtpokrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od 1,00.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeg poréwnanie wartei modutow

odksztatcenia, to war§é stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztége
okreslonych zgodnie z noramBN-64/8931-02 [3], nie powinna byvicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaggczenia naly badd@ wedilug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ kruszywa powinna ky rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny iynaprawione przez spulchnienie dekgikasci co najmniej 10

cm, wyrOdwnane i powtOrnie zasgczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa;
Jednostl obmiarowy jest m (metr kwadratowy) wykonanej warstwy ulepszonegotqid



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.0Q0/¢magania ogodlne” pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrgi podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cengjednostki obmiarowej

Cena 1 mwykonanej warstwy ulepszonego pataobejmuje:

— prace pomiarowe,

— 0znakowanie robot,

— dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o gruboi
I jakosci okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji kexcznej,

- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

— zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznigj,
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeityr
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétno
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanidutwodksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez oberzenie ptyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnoawierzchni
planografem i fat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wghia zagszczenia gruntu



OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

6. PODBUDOWY )
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE - D-05.03.00

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckanigj (OST) § wymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z wykonywaniem podbudowy 2z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie. Przedmiotem ninig¢js@ST & wymagania dotycge
wykonania i odbioru Zada

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — |l etap”

1.2. Zakres stosowania OST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@zasad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanychchemnicznie wg PN-S-06102 [21] i
obejmup SST pt.:

D-05.03.01 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibim@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje, gigodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudgremocnicz i podbudow zasadnicz
wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatin i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegapcy na odpowiednim
zag:szczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-00.@0,W&ymagania ogoélne” pkt 1.4 oraz w
SST dotyczcych - D-03.01.00 Podbudowa 2z kruszywa famanegobiliiawanego
mechanicznie.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puadav OST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudowy z krasztabilizowanych mechanicznie
podano w SST dotygzych: D-05.03.01 Podbudowa z kruszywa tamanegoailigialvanego
mechanicznie,



2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olilena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podamya rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metagstabilizacji mechanicznej

« kruszywo na podbudopwzasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
kruszywo na podbudoppomocnicz (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dygiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej graniczogjarnienia nasgsiednich sitach. Wymiar

najwickszego ziarna kruszywa nie we przekracza 2/3 grubdci warstwy ukiadanej
jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.



Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp _Wyszczegolnienie Kruszywa naturalne Kruszywa tamane Badania
wiasciwosci
zasadnic| pomocni| zasadnic| pomocni Wedtug
za cza za cza
1 | Zawart@¢ ziarn mniejszych ai| od2do| od2do| od2do | od 2 do PN-B-06714
0,075 mm, % (m/m) 10 12 10 12 -15 [3]
2 | Zawartg¢ nadziarna, % (m/m), 5 10 5 10 PN-B-06714
nie wiecej niz -15 [3]
3 | Zawarta¢ ziarn nieforemnych 35 45 35 40 PN-B-06714
%(m/m), nie wgcej niz -16 [4]
4 | Zawartcé zanieczyszcze 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]
organicznych,  %(m/m), nie
wigcej niz
5 | Wskaznik piaskowy po| od 30 do| od 30 do| od 30 do| od 30 do BN-64/8931
piecio-krotnym  zagszczeniu 70 70 70 70 -01 [26]
metod | lub 1l wg PN-B-04481,)
%
6 | ScieralnGg¢ w bebnie  Los 35 45 35 50 PN-B-06714
Angeles 30 40 30 35 -42 [12]
a) scieralng¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, ni¢
wiecej niz
b) scieralng¢ czesciowa po 1/5
petnej liczby obrotow, ni¢
wigcej niz
7 | Nasikliwos¢, %(m/m), niel 2,5 4 3 5 PN-B-06714
wiecej niz -18 [6]
8 | Mrozoodporné¢, ubytek masy 5 10 5 10 PN-B-06714
po 25 cyklach zamra- -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz
9 | Rozpad krzemianowyzela- - - - - PN-B-06714
zawy #fcznie, % (m/m), nie -37 [10]
wigcej niz PN-B-06714
-39 [11]
10 | Zawartg¢ zwiazkéw siarki w 1 1 1 1 PN-B-06714
przeliczeniu na SO %(m/m), -28 [9]
nie wigcej niz
11 | Wskaznik NoSNOsCi W 80 60 80 60 PN-S-06102
mie-szanki kruszywa, %, nie 120 - 120 -
mniejszy ni:
a) przy zagszczeniugz 1,00
b) przy zagszczeniu |> 1,03

2.3.3.Woda
Nalezy stosowa wodg wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
3.1. Ogollne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3




3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonaweca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangaoéchanicznie

powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

a) rowniarek albo uktadarek do rozktadania miesizarkszt.,

b) walcow stalowych wibracyjnych lub statycznych dag:szczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male
walce wibracyjne. — 1 szt.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagandrej pkt4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi mageri, nadmiernym wysuszeniem |
zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatbw powinien odbywsic zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00MQNymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Przed wykonaniem podbudowy nafesprawdzt wskanik zag:szczenia podia, ktory nie
powinien by mniejszy nk 1,00. Jeeli wska&nik zag:szczenia nie spetnia powszych
wymaga podiaze naley zag:szcza do osagniecia jego paadanej wartéci.

Podbudowa powinna kbyutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek
gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania hatprawdzé wzorem:

(D]_s/d85) <5 (1)
w ktérym:

D,.- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥olbiarn warstwy podbudowy lub

warstwy odgczapcej, w milimetrach,
d85- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodio&arn gruntu podiea, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, naley na podiau utazy¢é odpowiednio dobran
geowitdknire. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnych astek
gruntu, wyznacza siz warunku:

(dso/Og) < 1,2 (2)

w ktérym:
d50- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥®@iarn gruntu podia, w milimetrach,
O__ - umowna srednica poréw geowtokniny odpowiadeg wymiarom frakcji gruntu

90
zatrzymujca se na geowtOkninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru g%)powinna by

podawana przez producenta geowtokniny.



5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grediptakiej, aby jej
ostateczna grulé po zagszczeniu byla réwna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna
by¢ rozilazona w sposOb zapewmday oshgniecie wymaganych spadkow i ganych
wysokaciowych. Jeeli podbudowa sktadacesi wiccej niz jednej warstwy kruszywa, to kda
warstwa powinna ki wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Rozpoczcie budowy kadej nasgpnej warstwy mge nasipi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera/Kierownika.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gzagczania powinna odpowiatawilgotnasci
optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448[1(inetoda Il). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zostasuszony przez mieszanie i napowietrzanieelde
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest 2sza od optymalnej o 20% jej wadtd mieszanka
powinna by zwilzona okrélona iloscia wody i rGwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wadth, mieszank
nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinielpa@wviad& przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadInzyniera/Kierownika,
gotowy podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napveymiktych z niewldciwego
utrzymania podbudowy olgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOlpiel’6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénabadania kruszyw
przeznaczonych do  wykonania rob6t i  przedstawiwyniki tych  bada
Inzynierowi/Kierownikowi w celu akceptacji materiatbwBadania te powinny obejmowa
wszystkie whaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.



Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres badgorzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

Czestotliwos¢ bada
Minimalna liczba | Maksymalna
Lp. Wyszczegolnienie bada bada Sg\évkl)irgg\tlvr;a
przy-padajca na
jedno badanie (ﬁ)
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotna¢ mieszanki 3 1000
3 Zag;szczenie warstwy 3 1000
4 Badanie wisciwosci kruszywa wgl dla kadej partii kruszywa i przy kalej
tab. 1, pkt 2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Problkeiya
pobier& w sposbéb losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na bieaco przekazywane aynierowi/Kierownikowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda llpletancy +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagniccia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug BN-77/8931-12 [30]. Kontrol
zag;szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27], lub
wedtug zaleck Inzyniera/Kierownika.

Zaggszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalezn& za prawidiowe, gdy
stosunek wtérnego moduEE do pierwotnego modutu odkszta’rcerﬁgjest nie wekszy od 2,2

dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

(Ex/E1)<2,2

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bada pelnych powinny b§ pobierane przez Wykonawon sposéb losowy w
obecndci Inzyniera/Kierownika.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyaza/ch cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.



Tablica 3. Cgstotliwaos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. WyszczegOlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
pomiarow
1 | Szeroké&t podbudowy 2 razy na 100 m
2 | Réwna¢ podiuzna co 25 m tatna kadym pasie ruchu
3 Roéwna¢ poprzeczna 2 razy na 100 m
4 | spadki poprzeczn)e* 2 razy na 100 m
5 | Rzdne wysokeéciowe co50m
6 | Uksztattowanie osi w plani()e* cos0m
7 | Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej,
/ 7 R 2
8 | Nasnos¢ podbudowy: lecz nie rzadziej giraz na 500 m
- modut odksztatcenia Przed odbiorem:
2
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 1000 m
co najmniej w trzech przekrojach nazka 500 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@nia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy
Szerokaé¢ podbudowy nie mee r@zni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5
cm.

6.4.3.ROwna¢ podbudowy

Nieréwnaici podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrow fata, zgodnie z BN-68/8931-04
[28].

Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé

- 20 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukacWimpoy by¢ zgodne z dokumentag]
projektows, z tolerangj £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy
Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgzaito
Os podbudowy w planie nie me by przesunita w stosunku do osi projektowanej xxeej niz
+5cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podé
Gruba¢ podbudowy nie mze sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej £ 10%,



6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powmiBt zgodny z podanym w tablicy 4,
Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Wskaznik Minimalny modut odksztat-cenia mierzony

Z kruszywa o zag;szczenia4 ptyta o srednicy 30 cm, MPa

wskazniku w__ nie _ _
nie mniejszym | mniejszy nk, % od PIETWSZE90 od 'drug!ego
niz, % obciazenia § obciazenia E

60 1,0 60 120

80 1,0 80 140

120 1,03 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwicksze odchylenia od okienych w
punkcie 6.4 powinny hy naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dgbakasci co
najmniej 10 cm, wyrOéwnane i powtOrnie zagczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom xey lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pelgrubagé do potowy szerokei pasa
ruchu, dotaenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagm grubéci, Wykonawca wykona
naprave podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedai gicbokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera/Kierownika, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich \égawosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkdau tych robdt nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy
Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz
roboty niezledne do zapewnienia wymaganegnasici, zalecone przez hyniera/Kierownika.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

2
Jednostlk obmiarowa jest m (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizoegm
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.0Q0/¢magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektowa, SST i wymaganiami ltyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigci podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

2
Zakres czynn&i objetych cen jednostkowws 1 m podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w SST:

D-05.03.01 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibim@go mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-S-06102
22. PN-S-96023
23. PN-S-96035
24. BN-88/6731-08

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweairzanieczyszcze
obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadunaiaego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#ttnzi

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgé&tno

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieghdigiosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgormmetod
bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirtzanieczyszcze
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawairtsiarki metod
bromowy

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadenkianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpatazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczasgeralngci w bebnie Los
Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iogowe.
Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalnenawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa taman@&alwierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalnenawierzchni drogowych.
Piasek

Cement. Cement powszechneggtku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonapraw
Drogi samochodowe. Podbudowy z
mechanicznie
Konstrukcje drogowe.
kamiennego

Popioty lotne
Cement. Transport i przechowywanie

kruszgtabilizowanych

Podbudowa i naetamia z tlucznia



25.

26.
27.

28.
29.

30.

BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do ie@ehni
drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wakiia piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatceawsierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar rowdednawierzchni planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiar g§i podatnych ugiciomierzem
belkowym
Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

6. PODBUDOWY
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE - D-05.03.01

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacjichtecznej (SST) & wymagania
szczegotowe dotyaze wykonania i odbioru robot zgzaanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Przedmiotem niniejszej SS& wymagania dotycce wykonania i odbioru zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — |l etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@zasad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staiwenego mechanicznie.

Ustalenia zawarteasv OST D-05.03.01 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagagale” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méxtrae - jedna lub wicej
warstw zagszczonej mieszanki, ktora stanowi warstvesnag nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-05.@8,2odbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot
Ogoblne wymagania dotygze robdét podano w OST D-05.03.00 ,Podbudowa z kmisz
Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST
D-05.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojid 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdnytabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenieovgca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziammiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztzgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w OST D-05.03.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.



2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w OST D-05.03.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotycce sprztu podano w OST D-05.03.00 ,,Podbudowa z kruszywm&gania
0golne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotycge transportu podano w OST D-05.03.00 ,Podbudowd&rszyw.
Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdblne zasady wykonania rob6ét podano w OST D-0803,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea
Przygotowanie podi@m powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-05.03.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotycaxe rozkiadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-05.03.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

5.4. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdeawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-05.03.00 ,Podbudowa z kywsz
Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami OST D-05.03.00 ,Podbudowa z kruszywnvagania ogolne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t
Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w OST
D-05.03.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojid”6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-05.03.00 ,Bddiva z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowwpdpno w OST
D-05.03.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojid”6.5.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-05.0F@@budowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest rr12 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudovkyuszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-05.03R@@budowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-05.03.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ?Tpodbudowy obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentualmaprawe podtaza,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztazenie mieszanki,

— zag:szczenie rozkoonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w OST D-05.03.00 ,Podbudowa z krusA(fjmagania
0golne” pkt 10.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

7. NAWIERZCHNIE
NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ - D-06.01. 00

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe specyfikacjhmgrzne) (SST) $ wymagania dotycice
wykonania i odbioru robot zwkanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej
betonowe.

Przedmiotem niniejszej SSE wymagania dotycce wykonania i odbioru zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — |l etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonpwe

Betonowa kostka brukowa stosowanadiie do uktadania nawierzchni: ulic, parkingow,
zjazdow, chodnikdw.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana toroe metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowawuibwoch warstwach patzonych ze sab
trwale w fazie produkciji.

1.4.2. Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-00.00.00'ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOpia™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kkostukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej.

2.2.2.Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gkniec, plam i ubytkow.

Powierzchnia gorna kostek powinnachypwna i szorstka, a krayzie kostek rowne i proste,
wkles$niecia nie powinny przekracza



— 2 mm, dla kostek o gruba < 80 mm,

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Przyjmuje s¢ dwa standardowe wymiary grulmi

- 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie prazezorg/ch do ruchu samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.

Tolerancje wymiarowe wynogz
- na diugéci £ 3 mm,

— na szerok€ri £ 3 mm,

- na grubéci £ 5 mm.

Kolory kostek naley zastosowa zgodnie z dokumentacijprojektows, wzgkdnie zgodnie z
ustaleniami z Iaynierem/Kierownikiem.

2.2.4. Wytrzymala¢ nasciskanie

Wytrzymatas¢ nasciskanie po 28 dniackrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza ni
60 MPa.

Dopuszczalna najnsza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna dynniejsza ni 50 MPa
(w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5.Nashkliwosé
Nashkkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiadaymaganiom normy PN-B-06250 [2] i
wynosk nie wicej niz 5%.

2.2.6 Odporng¢ na dziatanie mrozu

Odporndg¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnalgdana zgodnie z wymaganiami

PN-B-06250 [2].

Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zawmamia i odmraania probek jest

wystarczajca, jeeli:

— probka nie wykazujeghniec,

— strata masy nie przekracza 5%,

— obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymat prébek nie zameanych
nie jest wgksze nk 20%.

2.2.7.Scieralng¢
Scieralngé¢ kostek betonowych okfna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna
Wynosk nie wiecej niz 4 mm.

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naky stosowa cement portlandzki, bez dodatkdéw, klasy nie
nizszej ng¢ ,32,5". Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewini
odpowiadé wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2.Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki baiae),
przy zat@onych parametrach wymaganych dla produkowanegolwyro



2.3.3.Woda
Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonawykostek brukowych powinny
odpowiadé wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosujec slodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw,
zgodnie z receptlaboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymata¢, mniejsz nasakliwoscé |
wigksz odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewrikostce trwate zabarwienie. Powinny to¢hyarwniki
nieorganiczne.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowe;j

Nawierzchn¢ z kostki brukowe] naley wykona recznie. Do zagszczenia nawierzchni
zastosowa wibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego. Do wyréwnania podsypki z
piasku zastosowamechaniczne ugzlzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynie lub
kraweznikach.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagandrej pkt4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ublael § warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymakxi betonu min. 0,7 R, kostki przewane @ na stanowisko, gdzie
specjalne urgdzenie pakuje je w fadi i spina tdma stalows, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mina réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00®MQNymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod:emee nawierzchni z kostki brukowej
powinien by zgodny z dokumentagjprojektowa. Podbudowa powinna Byprzygotowana
zgodnie z wymaganiami oldlenymi w specyfikacjach dla SST D-05.03.01 ,Podbwudoz
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalery stosowa kruszywo tamane 2/12,8. Gruldopodsypki po zagszczeniu
powinna zawiera sic¢ w przedziale od 3 do 5cm. Podsypka powinng bwilzona wod,
zag:szczona i wyprofilowana.



5.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brutwych

Kostke uktada st na podsypce w taki sposoéb, aby szczelingday kostkami wynosity od 2 do
3 mm. Kostl nalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy
czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaggagzeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypetlnic piaskiem, a nagpnie zami&t powierzchng
utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i przysi¢ do ubijania
nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych zastosowibratory ptytowe z ostanz
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszoiém i zabrudzeniem. Wibrowanie
nalezy prowadz¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkgrodka i1 jednoczéie w
kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywac walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zamieé nawierzchng.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wgmaietgnacji - mae by zaraz oddana
do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOlpiet’6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzczy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 nizigjSST.

Poza tym, przed przygiieniem do robot Wykonawca sprawdza wyréb w zakregymaga
podanych w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki badgrzedstawia liynierowi/Kierownikowi do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Sprawdzenie podbudowy

Sprawdzenie podbudowy polega na stwierdzeniu iddzgci z dokumentagj projektowy |
odpowiednimi SST.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych i padich
polega na stwierdzeniu zgodwwoz dokumentagj projektows oraz pkt 5.3 niniejszej SST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowici wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukolvpolega na
stwierdzeniu zgodrioi wykonania z dokumentacprojektows oraz wymaganiami wg pkt 5.4
niniejszej SST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtovsoi ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtovgoi wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy prajy desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1.Nierowndaci podtuzne

Nieréwnaici podtuzne nawierzchni mierzone tatzgodnie z norm BN-68/8931-04 [8] nie
powinny przekracza0,8 cm.



6.4.2.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektows z toleranci +
0,5%.

6.4.3.Niweleta nawierzchni
Ra&znice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm.

6.4.4 Szeroké¢ nawierzchni
Szeroka@¢ nawierzchni nie mee r&znic¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.

6.4.5.Gruba¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.5. Castotliwos¢ pomiarow

Zaleca s, aby pomiary cech gzeometrycznych wymienionych w @i bylty przeprowadzone

nie rzadziej nt 2 razy na 100 mmawierzchni i w punktach charakterystycznych dlaetety
lub przekroju poprzecznego oraz wdzie tam, gdzie poleci aynier/Kierownik.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-00.00M@nmagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

2
Jednostlk obmiarows jest m (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonokestki
brukowe.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-00.00/¢magania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt
6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonanie podbudowy,

— wykonanie podsypki,

Zasady ich odbioruasokreslone w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrgci podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 ?mawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robat,

— przygotowanie podbudowy,

— dostarczenie materiatow,



— wykonanie podsypki,

— utozenie i ubicie kostki,

— wypetnienie spoin,

— przeprowadzenie bafldapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczes®eralngci na tarczy
Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytte

4 PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnei

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-80/6775-03/0 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizch

4 drdg, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Kresmiki

i obrzeza

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenlaivska piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni

planografem i fai

9. PN-88/B-30000 Cement portlandzki

10. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyea

11. BN-87/6774-04 Kruszywo mineralne. Kruszywaunalne do nawierzchni
drogowych. Piasek



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

8.0ZNAKOWANIE
OZNAKOWANIE PIONOWE | URZ ADZENIA BEZPIECZE NSTWA
RUCHU DROGOWEGO - D.07.01.00.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngpwg/magania ogolne dotygze wykonania i
odbioru robot dla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — |l etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@zasad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania pionowego otazadzen bezpieczéastwa ruchu
drogowego typu U stosowanych na drogach (zaréwmo odinakowania docelowego, jak i
tymczasowego), w postaci:

— znakow ostrzegawczych,

- znakoéw zakazu,

- znakow informacyjnych,

— tabliczek do znakéw drogowych,

- luster drogowych,

- stupkow blokugcych,

- tablic prowadzcych,

— zapOor drogowych,

— tablic kierugcych.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami
umieszczony na konstrukcji wsporczej.

1.4.2.Lustro drogowe wypukie — ugdzenie bezpiecastwa ruchu drogowego o zgkiszonym
kacie obserwacji stosowane w miejscach, gdzieaséoprzy drodze elementy (drzewa, stupy
itp.), badz sam przebieg drogi ograniczayidoczna¢ kierujacym pojazdami.

1.4.3. Tarcza znaku - element konstrukcyjny na powierzchktérego umieszczana jest site
znaku.

1.4.4.Lico znaku - przednia e&¢ znaku, staaca do podania téei znaku. Lico znaku oklejane
jest folia odblaskow.

1.4.5. Uchwyt montaowy - element stalowy zabezpieczony przed karoztuzacy do
zamocowania w sposob raegny tarczy znaku do konstrukcji wsporczej.



1.4.6. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktorego lico wyk@zuvtasciwosci odblaskowe
(wykonane jest z materiatu 0 odbiciu powrotnym paiglraznym).

1.4.7.Konstrukcja wsporcza znaku -4dy rodzaj konstrukcji (stupek, stup, stupy, wygniki,
wsporniki itp.) gwarantacy przenoszenie ohkgien zmiennych i staltych dziakgych na
konstrukcg i zamontowane na niej znaki lub tablice.

1.4.8. Znak nowy - znak nie aytkowany, magazynowany w okresie do 3 ngegiod daty
produkciji.

1.4.9.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-00.00.00'ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOpie™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Dopuszczenie do stosowania

Producent znakow drogowych i udzen bezpieczastwa ruchu drogowego powinien posiada
dla swojego wyrobu aprolatechniczi, certyfikat zgodnéci nadany mu przez uprawnipn
jednostk certyfikujaca, znak budowlany ,B” i wystawianprzez siebie deklaracgzgodndci,
zgodnie z rozporgzeniem Ministra Infrastruktury [26] i [25].

Folie odblaskowe stosowane na lica znakéw drogovoyelz ww. urzdzexr powinny posiada
aprobat techniczia wydary przez uprawniomjednostl oraz deklaracje zgodia wystawiory
przez producenta.

Stupki, blachy i inne elementy konstrukcyjne powinmie¢ deklaracje zgodrici z
odpowiednimi normami.

W zabczniku nr 1 i 4 do rozposgizenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20@3sprawie
szczegotowych warunkow technicznych dla znakow gnsyow drogowych oraz wdzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkdéw ich umieszczaniadnagach [25], podano
szczegoOtowe informacje odfie wymaga dla znakéw pionowych oraz uwdzea
bezpieczéastwa ruchu drogowego, ktére myszosta spetnione.

2.3. Materialy stosowane do fundamentow znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczywikaw i lustra mog by¢ wykonywane
jako:

— Z betonu wykonywanego ,,na mokro”,

- inne rozwizania zaakceptowane przezyniera/Kierownika.

Fundamenty pod konstrukcje wsporcze oznakowanisstrd naley wykona z betonu klasy
B-15.Beton powinien odpowiadawymaganiom PN-B-06250 [25]. Wykonanie i osadzenie
kotew fundamentowych natg wykona zgodnie z norm PN-B-03215:1998 [6]. Posadowienie
fundamentow naley wykona na gkbokas¢ ponizej przemarzania gruntu.

2.4. Konstrukcje wsporcze
2.4.1.0g0Ine charakterystyki konstrukciji



Konstrukcje wsporcze znakow pionowych iadzexr bezpieczastwa ruchu drogowego typu U
naleey wykona zgodnie ze SST. Jako konstrukcje wsporcze zalecaastosowanie rur o
srednicy min. @76,1 mm, dolz zgodnej z propozysj Wykonawcy zaakceptowanprzez
Inzyniera/Kierownika. Dobor odpowiedniej konstrukcjisporczej do znaku i lustrazg po
stronie Wykonawcy. Konstrukcje wsporcze do znakidlic i uradzen typu U naley przyjac i
wykona& w sposOb gwarantagy stabilne i prawidiowe ustawienie w pasie drogowy
Parametry techniczne konstrukcji uzaimne g od powierzchni montowanych znakéw, tablic i
lustra oraz od il§ci i sposobu ich usytuowania w terenie.

Dla wykonania konstrukcji wsporczych naje uzy¢ ocynkowanych rur lub dtownikéw
wzglednie innych ksztattownikow, zaakceptowanych przegniera/Kierownika.

Wymiary i najwaniejsze charakterystyki elementow konstrukcji wsgey z rur i lgtownikow
podano w tablicy 11 2.

Tablica 1. Rury stalowe okgte bez szwu walcowane na goo wg PN-H-74219 [26]

Srednica Grub& Masa 1 m Dopuszczalne odchyiki
zewretrzna scianki kg/m srednicy grubaci
mm mm zewrgtrzn scianki
€]
60,3 od 3,2do 14,2| od 4,11 do 16,1
63,5 od 3,2 do 16,0| od 4,33 do 18,7
70,0 od 3,2 do 16,0/ od 4,80 do 21,3
76,1 od 3,2 do 20,0, od 5,24 do 27,7,
82,5 od 3,2 do 20,0/ od 6,26 do 30,8
88,9 od 3,2 do 34,0, od 6,76 do 34,0
101,6 | od3,6do 20,0 od870do40,2 *12°% |  *15%
102,0 od 4,0 do 12,0/ od 9,67 do 26,6
108,0 od 3,6 do 20,0/ od 9,27 do 43,4
114,0 od 4,0 do 14,0, od 10,9 do 34,5
1143 od 3,6 do 20,0/ od 9,83 do 46,5
121,0 od 4,0 do 16,0/ od 11,5 do 41,4

Powyzej w tabeli 1 zestawiono charakterystyki rur stafolw okiugtych dopuszczonych do
zastosowania przy wykonaniu konstrukcji wsporczgzhakowania i lustra. Natg przyjac, ze
generalnie do konstrukcji wsporczej znakow i lustedezry stosowa rury o srednicy wekszej,
badZ rownej 76,1mm, zgodnie z opisem pasjy

Tablica 2. Ktowniki rownoramienne wg PN-H-93401 [27]

Wymiary Grubgc Masa 1 m Dopuszczalne
odchyiki

ramion ramienia katownika kg/m diugéci | grubdcici

mm mm ramienia| ramion
40 x 40 od4do5 od 2,42 do 2,97 +1 +0,4
45 x 45 od4do5 od 2,74 do 3,38 +1 +0,4
50 x 50 od 4do6 od 3,06 do 4,47 +1,5 +0,5
60 x 60 od5do 8 od 4,57 do 7,09 +15 +0,5
65 x 65 od6do9 od 5,91 do 8,62 +1,5 +0,5
75x 75 od5do9 | o0d5,76do 10,00 +1,5 +0,5
80 x 80 od6do10| od7,34do11,90| 1,5 +0,5
90 x 90 od6do11| od8,30do 14,70 +1,5 +0,5
100 x 100 | od8do 12| od 12,20do 17,80 +2 +0,6




2.4.2. Rury

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74200:1998, [22], PN-84/H-7422DI{® innej
normy zaakceptowanej przezymiera/Kierownika.

Powierzchnia zewgrzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywawad w postaci tusek,
pekni¢¢, zwalcowa i naderwa. Dopuszczalne asnieznaczne nierOwsoi, pojedyncze rysy
wynikajace z procesu wytwarzania, miesgoz s¢ W granicach dopuszczalnych odchytek
wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obckte rowno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byty dostarczane o dkegach:

— doktadnych wyliczonych przez Wykonage danych z projektu [ z uwzglnieniem
wysokaci znaku/lustra, wysokgi jego umieszczenia - min. 2,2 m orazhgikasci
zamocowania znaku w ziemi — min. 0,7 m], zgodnyaamdwieniem; z dopuszczaln
odchytkq £ 10 mm,

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm
na 1 m diugéci rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pPa¢#H-84023.07 [5],
lub inne normy.

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wamkach lub luzem wzgtnie w
opakowaniu uzgodnionym z Zamawieym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie lub
na przywieszkach metalowych.

2.4.3.Ksztattowniki

Ksztattowniki powinny odpowiada wymaganiom PN-91/H-93010 [23]. Powierzchnia
ksztaltownika powinna kiy charakterystyczna dla procesu walcowania i woldawad jak
widoczne tuski, pknigcia, zwalcowania i naderwania. Dopuszczalaeusunete wady przez
szlifowanie lub dtutowanie z tynie obrobiona powierzchnia powinna diagodne wygjcia i
zaoknglone brzegi, a gruBo ksztattownika nie mge zmniejszy si¢ poza dopuszczaindolm
odchytke wymiarows dla ksztattownika.

Ksztattowniki powinny by obckte prostopadle do osi wzdine] ksztattownika. Powierzchnia
koncow ksztattownika nie powinna wykazywezadzizn, rozwarstwie peknieé i sladow jamy
skurczowej widocznych nie uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by ze stali St3W lub St4W oraz ndieviasngci mechaniczne wedtug
aktualnej normy uzgodnionej pogdizy Zamawiagcym i wytwora.

Tablica 3. Podstawowe wiasio ksztattownikow wedtug PN-H-84020 [28]

Granica plastyczrigi, MPa, minimum dla wyrobéw Wytrzymata¢ na roz-

o grubdci lub srednicy, w mm ciaganie, MPa, dla wy-
robéw o grub. luldred.
Stal w mm
do40| od40| od65| 0d 80| od 100| od 150| do 100 od 100
do65| do80| do do 150 | do 200 do 200
100

St3W | 225 215 205 205 195 185 od 360 od 340
do 490 do 490
StdW | 265 255 245 235 225 215 od 420 od 400
do 550 do 550




2.4.4.Powtoki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powioki metalizacyjnej komej na konstrukcjach stalowych,
powinna ona spetniawymagania PN EN ISO 1461:2000 [12] i PN-EN 102002 [12a].
Minimalna grubé¢ powtoki cynkowej powinna wyno&i60 um.

Powierzchnia powtoki powinna byciagta i jednorodna pod wzglem ziarnistéci. Nie mae
ona wykazywa widocznych wad jak rysy, ¢inigcia, gcherze lub odstawanie powtoki od
podiaza.

Tablica 4. Minimalna gruldg powtoki metalizacyjnej cynkowej natanej na dziatanie
korozji atmosferycznej wedtug BN-89/1076-02 [29]

Agresywnd¢ korozyjna Minimalna grub&¢ powtoki, um,
atmosfery przy wymaganej trwakei w latach
wedtug PN-H-04651 [8] 10 20
Umiarkowana 120 160
Cigzka 160 M 200 M
M - powtoka pokryta dwoma lub wksz liczba warstw powtoki malarskiej

2.4.5.Gwarancja producenta lub dostawcy na konstinsjporca

Producent lub dostawca #dej konstrukcji wsporczej, a w przypadku znakéwifias
umieszczanych na innych obiektach lub konstrukcjéstapy lataf, budynki itp.), take
elementéw skmcych do zamocowania znakéw/lustra na tym obiekaib konstrukciji,
obowigzany jest do wydania gwarancji na okres tréetoznaku uzgodniony z odbiarc
Przedmiotem gwarancji aswiasciwosci techniczne konstrukcji wsporczej lub elementow
mocupcych oraz trwaté¢ zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkow znakow pionowych ostrzegawczyetkazu i informacyjnych oraz lustra
o standardowych wymiarach oraz w przypadku elementstuzacych do zamocowania
znakow/lustra do innych obiektow lub konstrukcjgwarancja mge by wydana dla partii
dostawy. W przypadku konstrukcji wsporczej dla zwvak drogowych wysignikowych
gwarancja jest wystawiana indywidualnie dlazdey konstrukcji wsporczej. Minimalny okres
trwatasci konstrukcji wsporczej powinien wyn@slo lat.

2.5. Tarcza znaku i uradzen bezpieczéstwa ruchu drogowego typu U

2.5.1.Trwalos¢ materiatdw na wptywy zewitrzne

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku/lustra oraz psgzenie lica znaku/lustra z taecz
znaku/lustra, a tale sposob wykiaczenia znaku/lustra, musavykazywa petra odpornd¢ na
oddziatywanigwiatta, zmian temperatury, wptywy atmosferyczneystpujace w normalnych
warunkach oddziatywania chemiczne (w tym kotoejektrochemiczs) - przez caty czas
trwatosci znaku, okréony przez wytwore lub dostawe.

2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znalktrh

Producent lub dostawca znaku/lustra olxaany jest przy dostawie okige, uzgodnion z
odbiora, trwatas¢ znaku/lustra oraz warunki gwarancyjne dla znalsivdy a take udostpnic
nazyczenie odbiorcy:

a) instrukcg montau znaku/lustra,

b) dane szczegdétowe o ewentualnych ograniczeniagiosowaniu znaku/lustra,

c) instrukcg utrzymania znaku/lustra.



Trwalo$¢ znaku powinna biyco najmniej rowna trwakei zastosowanej folii. Minimalne okresy
gwarancyjne powinny wynasidla znakow z fol typu 1 — 7 lat, z fol typu 2 — 10 lat.
Minimalne okresy gwarancyjne powinny wynosila lustra — 7 lat.

2.5.3.Materiaty do wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku powinna byvykonana z :

- blachy ocynkowanej ogniowo o grudep min. 1,25 mm wg PN-EN 10327:2005(U) [14] lub
PN-EN 10292:2003/A1:2004/A1:2005(V) [13] lub,

- blachy ocynkowanej ogniowo o grudoo min. 1,5 mm wg PN-EN 10327:2005 (U) [14] lub
PN-EN 10292:2003/ A1:2004/A1:2005(V) [13] lub z

Grubas¢ warstwy powtoki cynkowej na blasze stalowej ocywkoej ogniowo nie mie by

mniejsza ni 28 um (200 g Zn/rﬁ).

Nie dopuszcza sistosowania stalowych tarcz znakéw, zabezpieczopyzéd korozj jedynie
farbami antykorozyjnymi.

Znaki i tablice powinny spelnéanastpujace wymagania podane w tablicy 5.

Tablica 5.Wymagania dla znakéw i tarcz znakow dvogth

Klasa wg
Parametr Jednostka Wymaganie | PN-EN 12899-1:
2005 [16]
Wytrzymatai¢ na KN m- > 0,60 WL2
obciazenie sih naporu
wiatru
Wytrzymatasé na kN > 0,50 PL2
obcihzenie skupione
Chwilowe mm/m <25 TDB4
odksztatcenie
zginapce
Chwilowe stopieér - m <0,02 TDT1
odksztatcenie sktne <0,11 TDT3
<0,57 TDT5
<1,15 TDT6*
Odksztatcenie trwate | mm/m lub stopigé - | 20 % odksztatcenigi -
m chwilowego

Rodzaj krawdzi znaku - Zabezpieczona, E2

krawedz tloczona,

zaginana, prasowana

lub  zabezpieczonp

profilem

krawedziowym
Przewiercanie lica - Lico znaku nie mze P3
znaku by¢ przewiercone z

zadnego powodu
* klase TDT3 stosuje si dla tablic na 2 lub wicej podporach, klasTDT 5 dla tablic na
jednej podporze, klasTDT1 dla tablic na konstrukcjach bramowych, kld®T6 dla tablic
na konstrukcjach wysgnikowych




Przygto zgodnie z tablig 5, ze przy sile naporu wiatru réwnej 0,6 kN (klasa WL&)wilowe
odksztatcenie zginage, zarbwno znak, jak i santarcz znaku nie mge by wieksze nk 25
mm/m (klasa TDB4).

2.5.4 Wielkos¢ tarczy znaku/lustra oraz warunki jej wykonania
Dla znakéw projektowanych oraz lustratych w dokumentacji projektowej nale zastosowa
nizej wymienione grupy wielki:

OZNAKOWANIE DOCELOWE:

— znakisrednie (S) — ustawione przy drogach powiatowych,

- znaki mate (M) — ustawione na drogach gminnycigdde projektowanej, parkingach
(wszystkie précz umieszczanych przy drogach powigtt),

— zgodnie z dokumentacjprojektows nalery zastosowa lustro drogowe okigte o srednicy
uzaleznionej od minimalnej odlegkai obserwacji ktowej. Dobo6r odpowiedniej wielkoi
lustra ley po stronie Wykonawcy. Zalecagsiastosowanie lustrasoednicy min. @ 600 mm.
Zastosowane lustro musi spethiaymagania okrdone w zasczniku nr 4 do rozpoezizenia
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawszczegotowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych orazadeen bezpieczéstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na droga6h [2

OZNAKOWANIE NA CZAS ROBOT:

— przy oznakowaniu robo6t prowadzonych w pasie dnogo nalery zastosowé znaki o jeda
grupe wielkosci wyzszy niz stosowane na danym odcinku drogi.

Tarcze znakdw powinny spetditakze nas¢pujace wymagania:

— krawedzie tarczy znaku powinny Bysztywnione na catym obwodzie poprzez ich podwojne
giecie o promieniu gicia nie wikszym ngz 10 mm whcznie z narénikami lub przez
zamocowanie odpowiedniego profilu na catym obwodnaku,

— powierzchnia czotowa tarczy znaku powinn& bywna — bez wgi, pofatdowa i otworow
montaowych. Dopuszczalna nieréwétowynosi 1 mm/m,

- podwdjna gita krawedz lub przymocowane do tylnej powierzchni profile nemowe
powinny usztywni tarcz znaku w taki sposob, aby wymagania podane w taldibyty
spetnione a zarazem stanowity element konstrukcgimynontau do konstrukcji wsporcze.
Dopuszcza simaksymalne odksztatcenie trwate do 20 % odksate@cedpowiedniej klasy
na zginanie i skicanie,

— tylna powierzchnia tarczy powinna dyabezpieczona przed procesami korozji ochronnymi
powtokami chemicznymi oraz powtalakiernicza o grubdci min. 60 um z proszkowych
farb poliestrowych ciemnoszarych matowych lub pdbwech w kolorze RAL 7037;
badania naley wykonywa zgodnie z PN-88/C-81523 [4] oraz PN-76/C-81521 i]
zakresie odporrigi na dziatanie mgty solnej oraz wody.

Tarcze znakow i tablic o powierzchni > 12 mpowinny spetnid dodatkowo nasgpujace

wymagania:

— naraniki znaku i tablicy powinny by zaokaglone, o promieniu zgodnym z wymaganiami
okreslonymi w zahczniku nr 1 do rozporzizenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003
r. [25] nie mniejszym jednak hB0 mm, gdy wielkéci tego promienia nie wskazano,

— faczenie poszczegolnych segmentow tarczy (dla znakéelkogabarytowych) wzdiu
poziomej lub pionowej kragdzi powinno by wykonane w taki sposéb, aby nie
wystepowalty przesuriia i przéwity w miejscach ichgczenia,

— w urzadzeniach bezpiecastwa ruchu drogowego, z ktorymi mpgtyka sie piesi naley
wyeliminowa: mazliwos¢ skaleczé lub innych obraen ciata poprzez zaokglenie
promieniem Rmin.=2,5mm ostrych kraskzi urzdze.



2.6. Znaki odblaskowe

2.6.1.Wymagania dotycxce powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje: girzez naklejenie na takgznaku lica wykonanego z

samoprzylepnej, aktywowanej przez docisk, folii egskowej. Znaki drogowe klasy A, B, D, T

I urzadzenia bezpiecastwa ruchu drogowego klasy U nie odblaskowe, nidapuszczone do

stosowania na drogach publicznych.

Folia odblaskowa (odbijaga powrotnie) powinna spehdiavymagania okrdone w aprobacie

technicznej. Dla znakéw docelowych projektowanyghtyeh w dokumentacji projektowej

nalezy zastosowa foli¢ odblaskow typu 1. Do wykonania lic znakow pionowych i adzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego stosowanych do oznakowaniét netowadzonych w pasie
drogowym naley zastosowa foli¢ odblaskow typu 2. Uradzenia bezpiecastwa ruchu

drogowego stosowane dla robot prowadzonych w ghasigowym powinny b§ wyposaone w

elementy odblaskowe.

Generalnie lico znaku powinno bwykonane z:

— samoprzylepnej folii odblaskowej o weawosciach fotometrycznych i kolorymetrycznych
typu 1, typu 2 (folia z kulkami szklanymi) potwiemhych uzyskanymi aprobatami
technicznymi dla poszczegolnych typow folii,

— do nanoszenia barw innychznbiata mana stosow& farby transparentne do sitodruku,
zalecane przez producenta danej folii, transpaeeftiie ploterowe posiadgje aprobaty
techniczne oraz w przypadku folii typu 1 wycinarsztaity z folii odblaskowych barwnych,

— dopuszcza siwycinanie ksztattoéw z folii 2 typu pod warunkieralezpieczenia ich krawzi
lakierem zalecanym przez producenta folii,

- nie dopuszczasiktosowania folii 0 okresie trwalo ponizej 7 lat,

)

Minimalna pocatkowa wartd¢ wspétczynnika odblasku R’(cd-Imn ) znakéw odblaskowych,
zmierzona zgodnie z procedurawary w CIE No.54 [29], aywajac standardowego iluminanta
A, powinna spetiaodpowiednio wymagania podane w tablicy 6.

Wspotczynnik odblasku R’ dla wszystkich kolorow kKowanych, z wyjtkiem biatego, nie
powinien by mniejszy nk 70 % wartéci podanych w tablicy 6 dla znakow z fpliypu 1 lub
typu 2, zgodnie z publikagiCIE No 39.2 [28].

W przypadku éwietlenia standardowym iluminantem D 65 i pomiaru ggometrii 45/0
wspotrzdne chromatyczrioi i wspotczynnik luminancji B powinny by zgodne z
wymaganiami podanymi w tablicach 61 7.

Tablica 6. Wymagania dla wspétczynnika luminarfcji wspotrzdnych chromatyczrigi x, y
oraz wspotczynnika odblasku R’

Lp. Wiasciwosci Jednostki Wymagania
1 Wspoitczynnik odblasku R’ gk cd/mzlx typ 1 typ 2
[0]
oswietlenia 5, kat obserwacji
0

0,33) dla folii: > 50 ~ 180
- biaej > 35 > 120
- czerwonej >7 > 21
- zielonej > 9 > 14
- niebieskiej ~06 ~>g
- brazowej N 2’0 > 65
- pomaraczowej > 30 ~ 90
- szarej B B




Lp. Wiasciwosci Jednostki Wymagania
2 Wspotczynnik  luminancji B i - typ 1 typ 2
wspotrzdne chromatyczrioi X, y
*) dla folii:
- biatej p>0,35 B>0,27
- z0Mte] p>0,27 p>0,16
- czerwonej f>0,05 f>0,03
- Zielongj f>0,04 f>0,03
- niebieskiej p=>0,01 f>0,01
- brazowej 0,09>>0,03 | 0,09>B > 0,03
- pomaraczowe;j f>0,17 f>0,14
- szarej 0,18>$>0,12 | 0,18>p>0,12
*) wspoétrzedne chromatyczrigi X, y w polu barw wedtug tablicy 3

Tablica 7. Wspotrzdne punktow narmych wyznaczacych pola barw

Barwa folii Wspoitrzdne chromatyczriai punktow
naraznych wyznaczagcych pole barwy
(o]
(zrodto swiatta D,.. geometria pomiaru 45/Q)
1 2 3 4
Biata X 0,355 0,305 0,285 0,335
y 0,355 0,305 0,325 0,375
Zo6tta typ 1 folii X 0,522 0,470 0,427 0,465
y 0,477 0,440 0,483 0,534
Zo6tta typ 2 folii X 0,545 0,487 0,427 0,465
y 0,454 0,423 0,483 0,534
Czerwona X 0,735 0,674 0,569 0,655
y 0,265 0,236 0,341 0,345
Niebieska X 0,078 0,150 0,210 0,137
y 0,171 0,220 0,160 0,038
Zielona X 0,007 0,248 0,177 0,026
y 0,703 0,409 0,362 0,399
Brazowa X 0,455 0,523 0,479 0,558
y 0,397 0,429 0,373 0,394
Pomaraczowa X 0,610 0,535 0,506 0,570
y 0,390 0,375 0,404 0,429
Szara X 0,350 0,300 0,285 0,335
y 0,360 0,310 0,325 0,375

2.6.2.Wymagania jakéciowe

Powierzchnia licowa znaku/wdzenia bezpiecastwa ruchu drogowego powinnadyowna,

gltadka, bez rozwarstwie pecherzy i odklej@ na krawdziach. Na powierzchni mag
wystepowa w obrkbie jednego poldrednio nie wgcej niz 0,7 bkdéw na powierzchni (kurz,
pecherze) o wielkéci najwyzej 1 mm. Rysy nie majprawa wysipic.



Sposob palczenia folii z powierzchiaitarczy znaku powinien unieraoviaé jej odkczenie od
tarczy bez jej zniszczenia.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna bytaka, aby wady konturow znaku, ktére mgmpwsta
przy nanoszeniu farby na odblaskppowierzchng znaku, nie bylty wiksze ni podane w p.
2.6.3.

Lica znakdéw wykonane drukiem sitowym powinnyhwolne od smug i cieni.

Krawedzie lica znaku z folii typu 2 powinny bByodpowiednio zabezpieczone np. przez
lakierowanie lub ramz profilu ceowego.

Powtoka lakiernicza w kolorze RAL 7037 na tylngjostie znaku powinna léyrowna, gtadka
bez smug i zaciekéw.

Sprawdzenie polega na ocenie wizualnej.

2.6.3Tolerancje wymiarowe znakow drogowych

2.6.3.1Tolerancje wymiarowe dla gruba blach

Sprawdzenigruba mikrometryczi:

- dla blachy stalowej ocynkowanej ogniowo o gr51;2,5 mm wynosi - 0,14 mm,

2.6.3.2Tolerancje wymiarowe dla gruba powtok malarskich
Dla powtoki lakierniczej na tylnej powierzchni tagcznaku o grubai 60 pm wynosi +15 nm.
Sprawdzenie wg PN-EN I1SO 2808:2000 [22].

2.6.3.3Tolerancje wymiarowe dla ptass@ powierzchni
Odchylenia od poziomu nie magvynies¢ wiecej niz 0,2 %, wyatkowo do 0,5 %. Sprawdzenie
szczelinomierzem.

2.6.3.4Tolerancje wymiarowe dla tarcz znakéw
Sprawdzenie przymiarem liniowym:

2
— wymiary dla tarcz znakéw o powierzchni < Ipodane w opisach szczegotowychazahika
nr 1 [25] naley powigkszy¢ 0 10 mm i wykon&w tolerancji wymiarowej + 5 mm,
2

- wymiary dla tarcz znakow i tablic o powierzchnim podane w opisach szczegotowych
zahcznika nr 1 [25] oraz wymiary wynikowe dla tablimugy E naley powigkszy¢ o 15 mm
I wykona w tolerancji wymiarowej = 10 mm.

2.6.3.5Tolerancje wymiarowe dla lica znaku

Sprawdzone przymiarem liniowym:

- tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego éeoksitowym wynosz = 1,5 mm,

— tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego rdgtoyklejania wynosz + 2 mm,

— kontury rysunku znaku (obwodka i symbol) muby¢ réwne z doktadnicia w kazdym
kierunku do 1,0 mm.

W znakach/urgdzeniach bezpiecastwa ruchu drogowego na #dym z fragmentow
powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm nie zamovystpowa wiecej niz 0,7 lokalnych
usterek (zatamania,gpherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku.
Niedopuszczalne jest wygiowanie jakichkolwiek zarysowiapowierzchni znaku/uedzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego.

Na znakach/lustrach w okresie gwarancji, nadgan z fragmentow powierzchni znaku o
wymiarach 4 x 4 cm dopuszcza slo 2 usterek jak wagj, o wymiarach nie wkszych nz 1
mm w kadym kierunku. Na powierzchni tej dopuszcza do 3 zarysowa 0 szerokéci nie
wigkszej nz 0,8 mm i catkowitej dtugi nie wikszej niz 10 cm. Na catkowite] diugai
znaku/lustra dopuszczagsiie wiecej niz 5 rys szeroksi nie wigkszej nz 0,8 mm i diugéci



przekraczajcej 10 cm - pod warunkienig zarysowania te nie znieksztatc#jesci znaku/nie
pogarsza funkcji lustra.
Na znakach w okresie gwarancji dopuszcza®@ivniez lokalne uszkodzenie folii 0 powierzchni

nie przekraczagrej 6 mrr? kazde - w liczbie nie wikszej niz pig¢ na powierzchni znaku matego
lub sredniego.

Uszkodzenia folii nie mag znieksztatcéa tresci znaku - w przypadku wygbowania takiego
znieksztatcenia znak musibipezzwtocznie wymieniony.

Uszkodzenia lica lustra nie mpgnieksztatc& obrazu w nim widzianego - w przypadku
wystepowania takiego znieksztatcenia lustro musi bgzzwtocznie wymienione.

W znakach/ urgdzeniach bezpiecastwa ruchu drogowego nowych niedopuszczalne jest
wystepowanie jakichkolwiek rys, egajacych przez warste folii do powierzchni tarczy
znaku/lustra.

W znakach nowych oraz w znakach znajdygh s¢ w okresie wymaganej gwarangjadna
korozja tarczy znaku nie me wystpowat.

Wymagana jest taka wytrzymatopolaczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgciu

[0]
tarczy o 90 przy promieniu tuku zgcia do 10 mm wzadnym miejscu nie ulegto ono
zniszczeniu.

2.6.40bowigzujacy system oceny zgodfm

Zgodnie z art. 4, art. 5 ust. 1 oraz art. 8, usistawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych [30] wyrdb, ktéry posiada aprabtchnicza moze by wprowadzony do obrotu

I stosowania przy wykonywaniu robot budowlanych ekresie odpowiadagym jego
wiasciwosciom uzytkowym i przeznaczeniu, 4eli producent dokonat oceny zgodop wydat
krajowa deklarac} zgodndci z aprobat techniczi i oznakowat wyréb budowlany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami.

Zgodnie z rozporgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpr@04 r. [26] oceny
zgodndci wyrobu z aprobattechniczia dokonuje producent, stogajsystem 1.

2.7. Materialy do montazu znakow/urzadzen bezpieczéstwa ruchu drogowego

Wszystkie 4czniki metalowe przewidywane do mocowanigaay sola elementow konstrukcji
wsporczych znakow/ugdzen bezpieczéstwa ruchu drogowego jakruby, listwy, wkety,
nakrtki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezekni¢¢, naderwa, rozwarstwié i wypuktych
karbdw.

Laczniki mogy by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikatdszanych lub
paletach, w zalsosci od ich wielkdci. taczniki powinny by ocynkowane ogniowo lub
wykonane z materiatdbw odpornych na koeowj czasie nie krotszym hitarcza znaku\lustra i
konstrukcja wsporcza.

2.8. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Znaki/uradzenia bezpiechstwa ruchu drogowego powinny &yprzechowywane w
pomieszczeniach suchych, z dala od materiatow ajatsich korodujco i w warunkach
zabezpieczagych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego/lustra
Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkasic
moazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:



- $rodkow transportowych do przewozu materiatow.
Dodatkowo zaleca siposiadane wiertnicy do wykonywania dotéw pod stupk

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganddrej pkt4.

4.2. Transport znakéw do pionowego oznakowania drograz urzadzen bezpieczéstwa
ruchu drogowego

Znaki drogowe/urzdzenia bezpiecistwa ruchu drogowego nale na okres transportu
odpowiednio zabezpiecgytak aby nie ulegaty przemieszczaniu i w sposab uszkodzony
dotarty do odbiorcy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w OST D@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot naky wyznaczy:

- lokalizacg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od krawedzi jezdni,
— wysoka&¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.

Znaki naley lokalizowa zgodnie z niej wymienionymi zasadami:

— znaki/luradzenia bezpiecistwa ruchu drogowego nale lokalizowa zgodnie z
zalcznikami nr 1 i 4 do rozposdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008
sprawie szczegotowych warunkéw technicznych dlaké@wai sygnatow drogowych oraz
urzadzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanidmgach [25],

— nastpny znak powinien hyumieszczony za poprzedzeym w odlegtdci co najmniej 10 m,

— odlegta¢ znakdéw od krawdzi jezdni powinna wynoéiod 0,5 m do 2,0 m. Odledi® znaku
od jezdni mierzy sl w poziomie od krawdzi jezdni (wystajcy kraweznik drogowy typu
miejskiego wlicza si do chodnika) do najlidszego skrajnego punktu tarczy znaku lub
tablicy.

— wysoka¢ umieszczenia znaku powinna wynosiin. 2,20m. Wysok& umieszczenia znaku
powinna by dostosowana do konkretnego miejsca. dedmasadniczych okoliczéa, ktére
nalezy uwzgkdnic, jest ruch pieszych, dla ktérych znak zbyt nisktawiony mae stanowd
istotrp przeszkod.

— lustro drogowe powinno lByzamocowane min. 2,0 m od poziomu chodnika (pohocza
zielenca). Odpowiednie ustawienie lustra Wykonawca mobra indywidualnie, w terenie,
metody, préb i bkddw, polegajca na obserwacji przez pojazd wyggajacy ze zjazdu
usytuowanego naprzeciwko lustra, czy lustro w damgtawieniu spetnia swpjfunkcje
(zwicksza kit obserwacji). Spos6b ustawienia lustra musi Zog@akceptowany przez
Inzyniera/Kierownika.

Punkty stabilizuijce miejsca ustawienia znakéw nalezabezpieczy w taki sposob, aby w
czasie trwania i odbioru rob6t istniata Aeos¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.

Lokalizacja i wysoké¢ zamocowania znaku powinny dggodne z dokumentacprojektows
oraz SST.

Miejsce wykonywania prac nalg oznakowd, w celu zabezpieczenia pracownikOw i
Kierujacych pojazdami na drodze.



5.3. Wykonanie wykopow i fundamentéw dla konstrukgj wsporczych znakéw
docelowych/lustra/stupkéw blokupcych

Sposob wykonania wykopu pod fundament znaku piogowgowinien by dostosowany do
giebokasci wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego sgfuz Zaleca s minimalne wymiary
wykopu 0,3 m x 0,3 m x 0,7 m. Wymiary wykopu powniby¢ zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika.

Wykopy fundamentowe powinny bywykonane w takim okresie, aby po ich zA&oeniu
mozna byto przystpi¢ natychmiast do wykonania w nich robot fundamentcwy

5.3.1.Fundamenty z betonu

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dla mpaowania znakow
docelowych/lustra/stupkéw blokagych, wykonywane z betonu ,na mokro” natewykona
zgodnie z PN-S-02205:1998 [24].

Posadowienie fundamentow w wykopach otwartycidzbrozpartych natey wykonywa
zgodnie ze wskazaniamiAyniera/Kierownika. Wykopy naly zabezpieczy przed naptywem
wod opadowych przez wyprofilowanie terenu ze spakimaliwiajacym fatwy odptyw wody
poza teren przyleggy do wykopu. Dno wykopu powinno &6yyréwnane z dokladricia + 2
cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, gnahzy usuraé i miejsce wypetnd do spodu
fundamentu betonem. Plaszczyzny boczne fundamemtifapce sé z gruntem nalbey
zabezpieczyizolacph, np. emulgj asfaltowa. Po wykonaniu fundamentu wykop nafezasypa
warstwami grubgci 20 cm z doktadnym zagzczeniem gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, stupy, vegsiiki, powinny by wykonane zgodnie ze

SST.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

— odchyika od pionu, nie wtej niz £ 1 %,

— odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, nieggej niz + 2 cm,

— odchytka w odlegtéci ustawienia znaku od kragzi jezdni, nie wgcej niz £ 5 cm, przy
zachowaniu minimalnej odlegio umieszczenia znaku zgodnie zazahikiem nr 1 do
rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczeg6towych
warunkoéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogolwgraz urzdzen bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania naakthd25].

5.5. Konstrukcje wsporcze

5.5.1 Zapobieganie zagreniu wytkownikéw drogi i terenu przylegtego - przez kangcje
wsporca

Konstrukcja wsporcza znaku/adzer bezpieczéstwa ruchu drogowego musi bwykonana w
SposOb ograniczajy zagraenie uwytkownikOw pojazdéw samochodowych oraz innych
uzytkownikéw drogi i terenu do niej przylegtego przyajechaniu przez pojazd na
znak/uradzenie bezpiecstwa ruchu drogowego. Konstrukcja wsporcza znakeddaenia
bezpieczéstwa ruchu drogowego musi zapewmnaozliwosé tatwej naprawy po najechaniu
przez pojazdy lub innego rodzaju uszkodzenia znakuhdzenia bezpiecistwa ruchu
drogowego.

5.5.2.Poziom goérnej powierzchni fundamentu

Przy zamocowaniu konstrukcji wsporczej znaku dowelgo/lustra/stupkédw blokujacych w
fundamencie betonowym - pgdane jest, by gérna €& fundamentu pokrywata iz
powierzchna chodnika itp. lub byta nad powierzchng wyniesiona nie wicej niz 0,03 m. W



przypadku konstrukcji wsporczych, znajgitych s¢ poza korom drogi, gorna oz¢
fundamentu powinna kBywyniesiona nad powierzchnierenu nie wicej niz 0,15 m.

5.5.3.Barwa konstrukcji wsporczej

Konstrukcje wsporcze znakéw/adzenr bezpieczastwa ruchu drogowego musmiet barwe
Szap neutrallm z tym, ze dopuszcza sibarwe naturalm pokry¢ cynkowanych. Zabrania¢si
stosowania pokiykonstrukcji wsporczych o jaskrawej barwie - z yiiglem przypadkow, gdy
jest to wymagane oglonymi przepisami, wytycznymi lub warunkami techmigmi.

5.6. Pohczenie tarczy znaku/uradzen bezpieczéstwa ruchu drogowego z konstrukcy
wsporcz

Tarcza znaku/ueglzenia bezpiechstwa ruchu drogowego musi dyzamocowana do
konstrukcji wsporczej w sposob uniediwiajacy jej przesunicie lub obrot.

Materiat i sposdb wykonania p@izenia tarczy znaku/ wdzenia bezpiechstwa ruchu
drogowego z konstrukgjwsporca musi umaliwia¢, przy wyciu odpowiednich narzzi,
odfaczenie tarczy znaku/ wdzenia bezpiecistwa ruchu drogowego od tej konstrukcji przez
caly okres aytkowania znaku/ utglzenia bezpiecastwa ruchu drogowego.

Na drogach i obszarach, na ktorych wpsija czeste przypadki dewastacji znakow/luster, zaleca
si¢ stosowanie elementowaekznych o konstrukcji unienitwiajacej lub znacznie utrudniggej

ich rozhczenie przez osoby niepowotane.

Nie dopuszcza si zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w sposgymagajcy
bezpdredniego przeprowadzenieub mocuacych przez lico znaku.

5.7. Oznakowanie znaku/ urgdzenia bezpieczéstwa ruchu drogowego
Kazdy wykonany znak drogowy/ wdzenie bezpiecistwa ruchu drogowego musi niie
naklejory na rewersie naklegk zawierapca nizej wymienione informacje zgodnie z
zalkcznikami nr 1 i 4 do rozpogdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20@3sprawie
szczeg6towych warunkdéw technicznych dla znakéw gnsyow drogowych oraz wdzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanidrogach [25]:

a) numer i datnormy tj. PN-EN 12899-1:2005 [16],

b) klasy istotnych wisciwosci wyrobu,

c) miesac i dwie ostatnie cyfry roku produkciji

d) nazwe, znak handlowy i inne oznaczenia identyfilag producenta lub dostagesli nie

jest producentem,

e) znak budowlany ,B”,

f) numer aprobaty technicznej IBDiM,

g) numer certyfikatu zgoddoi i numer jednostki certyfikgge;.

Oznakowania powinny &y wykonane w sposob trwaly i wynay, czy’[elny2 z normalnej

odlegtaci widzenia, a catkowita powierzchnia naklejki biga wicksza nk 30 cm . Czytelnd¢
I trwatos¢ cechy na tylnej stronie tarczy znaku nie powingé fizsza od wymaganej trwaio
znaku. Naklejk nalezry wykona z folii nieodblaskowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOlpiel’6.

6.2. Badania materiatow do wykonania fundamentéw enowych
Wykonawca powinien przeprowadzibadania materiatbw do wykonania fundamentéw
betonowych ,na mokro”. Uwzgtiniajac nieskomplikowany charakter rob6t fundamentowych,



na wniosek Wykonawcy, hynier/Kierownik mae zwolnt go z potrzeby wykonania batda
materiatéw dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1.Badania materiatow w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budgwwinny by sprawdzone w zakresie powierzchni
wyrobu i jego wymiarow.

Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikbw powinna Byzgodna z ustaleniami zawartymi w
tablicy 8.

Tablica 8. Cgstotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiarow wyrobow
dostarczonych przez producentéw

, Ocena
Lp. Eijd;n"’i‘g Liczba badé Opis bada wynikéw
bada
Powierzchng zbada
nieuzbrojonym okiem. Do
. ew. sprawdzenia ghokasci
1 Sprqwdzenlg od 3 do 10 wad wy¢ dostpnych Wyniki
powierzchni | bada z wybra- d7i fniald
nych losowo narzdzi (np. linia ow z b_adaﬁ
clementow w czujnikiem, suwmiarek, powinny by
kazdei dostar- mikrometrow itp. zgodne z
czonjej partii Przeprowad#i wymaganiam
. ! uniwersalnymi  przyrgdami| i punktu 2
2 Spr?nV\i/:rzé?Ar;le wyrobow pomiarowymi lub
wy sprawdzianami (np. liniatami,
przymiarami itp.)

W przypadkach budeych watpliwosci mazna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie
wiasciwosci dostarczonych wyrobow i materiatéw w zakresiewaga podanych w punkcie 2.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot nalesprawdzé:

— zgodnag¢ wykonania znakéw pionowych/ wdzer bezpieczéstwa ruchu drogowego z
dokumentacj projektows i SST (lokalizacja, wymiary znakéw/ wdzer bezpieczastwa
ruchu drogowego, wysoké zamocowania znakow/ uwdzen bezpieczaéstwa ruchu
drogowego),

— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow, ngod punktem 2 i 5,

- prawidtowa¢ wykonania wykopdw pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,

— poprawné¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkBes

— poprawné¢ ustawienia stupkow i konstrukcji wsporczych, zgiednpunktem 5.4 1 5.5,

— zgodnda¢ rodzaju i grubéci blachy ze specyfikag)

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymas

a) szt. (sztuka), dla znakdwirzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego drogowych
oraz konstrukcji wsporczych,



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.0Q0/¢magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6,
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér ostateczny

Odbior robét oznakowania pionowego dokonywany festasadzie odbioru ostatecznego.
Odbior ostateczny powinien &ydokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie
wynikéw pomiarow i badajakosciowych okrglonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbidr pogwarancyjny

Przed uptywem okresu gwarancyjnego aglevykona& przeghd znakéw i wybram grupe
podd& badaniom fotometrycznym lica. Pozytywne wyniki ggladu i bada mog by
podstawy odbioru pogwarancyjnego.

Odbior pogwarancyjny natg przeprowadzi w ciaggu 1 miesica po uptywie okresu
gwarancyjnego, ustalonego w SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrgci podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@icego docelowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie fundamentow,

— dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,

— zamocowanie tarcz znakdéw drogowychagizh bezpieczastwa ruchu drogowego,
— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w SST.

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowaniaz@s robot obejmuje:

* roboty przygotowawcze,

* dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,

* zamocowanie tarcz znakéw drogowych pionowych,

* lokalizacja uradzen bezpieczéstwa ruchu drogowego wraz z elementami odblaskowymi

10. NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy

1. PN-76/C-81521 Wyroby lakierowane - badanie oodpsci powtoki
lakierowanej na dziatanie wody oraz oznaczanieaRBsiosci

2. PN-83/B-03010 Sciany oporowe - Obliczenia statyczne i projektoveani

3. PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwuagoione i walcowane na zimno
0golnego zastosowania

4. PN-88/C-81523 Wyroby lakierowane - Oznaczamiporndci powtoki na
dziatanie mgty solnej

5.  PN-89/H-84023.07 Stal oktenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

6. PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe - deaknia z fundamentami -

Projektowanie i wykonanie



7. PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonoweelbetowe i spgzone - Obliczenia
statyczne i projektowanie

8. PN-EN 40-5:2004 Stupyswietleniowe. Cgs¢ 5. Stupy dwietleniowe stalowe.
Wymagania.

9. PN-EN 206-1:2003 Beton &£ 1. Wymagania, wkxiwosci, produkcja i
zgodna@¢

10. PN-EN 485-4:1997 Aluminium i stopy aluminium - Bhy, tamy i piyty -
Tolerancje ksztattu i wymiarow wyrobow walcowanyoh
zimno

11. PN-ENISO 1461:2000 Powitoki cynkowe nanoszone na stal matanurzeniow
(cynkowanie jednostkowe) — Wymaganie i badanie

12. PN-EN 10240:2001 Wewitrzne i/lub zewntrzne powtoki ochronne rur
stalowych. Wymagania dotygze powtok wykonanych przez
cynkowanie ogniowe w ocynkowniach zautomatyzowanych

13. PN-EN 10292:2003/ Tasmy i blachy ze stali 0 podwgzonej granicy plastycziac
A1:2004/A1:2005(U) powlekane ogniowo w sposébagly do obrébki plastycznej
na zimno. Warunki techniczne dostawy

14. PN-EN 10327:2005(U) Tasmy i blachy ze stali niskoyglowych powlekane ogniowo
w sposOb cigly do obrobki plastycznej na zimno. Warunki
techniczne dostawy

15. PN-EN 12767:2003 Bierne bezpiefigevo konstrukcji wsporczych dla udzen
drogowych. Wymagania i metody bada

16. PN-EN 12899-1:2005 Stale, pionowe znaki drogoWees¢ 1: Znaki state

17. prEN 12899-5 Stale, pionowe znaki drogowe <4z5 Badanie wspne
typu

18. PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej pobezlowy (Kod IP)

19. PN-EN 60598-1: 1990 Oprawywietleniowe. Wymagania ogolne i badania

20. PN-EN Oprawy dwietleniowe - Wymagania szczegétowe - Oprawy

60598-2:2003(U) oswietleniowe drogowe

21. PN-H-74200:1998 Rury stalowe ze szwem, gwintowane

22. PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery - oznaczanie grump powtoki

23. PN-91/H-93010 Stal. Ksztaltowniki walcowane naagor

24. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemMhgnagania i badania

25. PN-B-06250 Beton zwykly

26. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naaagorogélnego
zastosowania

27. PN-H-93401 Stal walcowanaatowniki rownoramienne

28. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogolnegmeznaczenia.
Gatunki

29. BN-89/1076-02 Ochrona przed korgzjPowloki metalizacyjne cynkowe i

aluminiowe na konstrukcjach stalowych zeliwnych.
Wymagania i badania

10.2 Przepisy zwgzane

30. Zahczniki nr 1 i 4 do rozporgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003prawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéwgnsyow drogowych oraz udzen
bezpieczéastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanidmgach (Dz. U. nr
220, poz. 2181)



31. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpni@2Q. w sprawie sposobéw
deklarowania zgodrici wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowaniaickiem
budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)

32. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopad®2 r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upmweaych do ich wydawania (Dz. U.
nr 249, poz. 2497)

33. CIE No. 39.2 1983 Recommendations for surfabeucs for visual signalling (Zalecenia dla
barw powierzchniowych sygnalizacji wizualnej)

34. CIE No. 54 Retroreflection definition and maasoent (Powierzchniowy wspoétczynnik
odblasku definicja i pomiary)

35. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobactidwdanych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

36. State odblaskowe znaki drogowe iagizenia bezpiechstwa ruchu drogowego. Zalecenia
IBDiM do udzielania aprobat technicznych nr Z/20@&B-009



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

9. ZIELEN
ZIELE N DROGOWA - D-08.01.00

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagihtecznej (SST) s wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwkanych z zatbeniem i pietgnach zieleni drogowe.
Przedmiotem niniejszej SSh svymagania szczegétowe dotyce wykonania i odbioru robot
dla zadania:

,Wykonanie drogi ul. Centralnej w Zorach — |l etap”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokunmezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych z:
- zakfadaniem i piebnacp trawnikéw na terenie ptaskim,

— sadzeniem drzew i krzewOw na terenie ptaskim,

- wykonaniem kwietnikow.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiageq wi&ciwosci zapewniaice raglinom prawidtowy
rozwoj.

1.4.2.Materiat rglinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow.

1.4.3. Bryta korzeniowa - uformowana przez szkotkowanigtdorziemi z przerastagymi ja
korzeniami rgliny.

1.4.4.Forma naturalna - forma drzew do zadrzémagodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.5.Forma pienna - forma drzew i niektorych krzewéwuszhie wytworzona w szkoétce z
pniami o wysokéci od 1,80 do 2,20 m, z wyraym nie przycitym przewodnikiem i
uformowarn korom.

1.4.6.Forma krzewiasta - forma wieiwa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w szko6t
przez niskie przyecie przewodnika celem uzyskania wieddpwasci.

1.4.7.Pozostale oki&enia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-00.00.00'ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygeze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt
1.5.



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podav OST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiadaastpujace

charakterystyki:

— ziemia rodzima - powinna bydjeta przed rozpoezxiem robot budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nie przekragzaajh 2 m wysoksci,

— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonplaa budowy - nie mae by
zagruzowana, przesnicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chenaicz

2.3. Materiat roslinny sadzeniowy

2.3.1.Drzewa i krzewy

Dostarczone sadzonki powinny dygodne z norm PN-R-67023 [3] i PN-R-67022 [2],

wiasciwie oznaczone, tzn. musmie etykiety, na ktorych podana jest nazwaraka, forma,

wybor, wysokd¢ pnia, numer normy.

Sadzonki drzew i krzewéw powinny &yprawidiowo uformowane z zachowaniem pokroju

charakterystycznego dla gatunku i odmiany orazguasinastpujace cechy:

- pak szczytowy przewodnika powinien dwyraznie uformowany,

— przyrost ostatniego roku powinien wymée i prosto przedia¢ przewodnik,

- system korzeniowy powinien bgkupiony i prawidtowo rozwirty, na korzeniach
szkieletowych powinny wyspowa liczne korzenie drobne,

— u raslin sadzonych z brytkorzeniowa, np. drzew i krzewow iglastych, bryta korzeniowa
powinna by prawidtowo uformowana i nie uszkodzona,

- pedy korony u drzew i krzewdw nie powinny bgrzyckte, chybaze jest to gicie formupce,
np. u form kulistych,

- pedy boczne korony drzewa powinnydsdwnomiernie rozmieszczone,

— przewodnik powinien kypraktycznie prosty,

- blizny na przewodniku powinny bylobrze zargnicte, dopuszcza sé niecatkowicie
zarasnigte blizny na przewodniku w 1l wyborze, u form natimych drzew.

Wady niedopuszczalne:

- silne uszkodzenia mechanicznélirg

— odrosty podktadki ponej miejsca szczepienia,

- $lady zerowania szkodnikow,

— oznaki chorobowe,

— zwiedniegcie i pomarszczenie kory na korzeniachgscich naziemnych,
— martwice i gknigcia kory,

— uszkodzenie gka szczytowego przewodnika,

- dwupdowe korony drzew formy piennej,

— uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowej,
— zte zrénigcie odmiany szczepionej z podkiadk

2.3.2.Raéliny kwietnikowe.

Sadzonki rélin kwietnikowych powinny by zgodne z BN-76/9125-01 [6]. Dostarczone
sadzonki powinny byyoznaczone etykietkz nazvwg tacinska.

Wymagania ogolne dla étin kwietnikowych:



- rasliny powinny by¢ dojrzate technicznie, tzn. nadeg¢ se¢ do wysadzenia, jednolite w calej
partii, zdrowe i niezwidnicte,

— pokrgj ralin, barwa kwiatow i lici powinny by charakterystyczne dla gatunku i odmiany,

— bryta korzeniowa powinna bydobrze przermigta korzeniami, wilgotna i nieuszkodzona.

Niedopuszczalne wady:

— zwiedniecie lisci i kwiatéw,

— uszkodzenie gkdw kwiatowych, todyg, kci i korzeni,
— oznaki chorobowe,

- $lady zerowania szkodnikow.

Raosliny powinny by dostarczone w skrzynkach lub doniczkach.

Rosliny w postaci rozsady powinny bywyjete z ziemi na okres mbwie jak najkrotszy,
najlepiej bezpgrednio przed sadzeniem.

Do czasu wysadzeniadlmy powinny by ocienione, ostorte od wiatru i zabezpieczone przed
wyschngciem.

2.4. Nasiona traw

Nasiona traw najegciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasiomgeh gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna ieznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasumer
normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdathkietkowania.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykédzk mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:

- glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do wpyagleby,

— watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadanzvnikow,

- sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagsiennicowej, koparki),

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganddrej pkt4.

4.2. Transport materiatdw do wykonania nasadze

Transport materiatow do zieleni drogowej fedoy¢ dowolny pod warunkien;e nie uszkodzi,
ani tez nie pogorszy jakei transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa i krzewy mudmi¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty
korzeniowej lub korzeni i gdow. Raliny z bryla korzeniowa musz mie¢ opakowane bryty
korzeniowe lub b§ w pojemnikach.

Drzewa i krzewy mog by¢ przewaone wszystkimisrodkami transportowymi. W czasie
transportu naley zabezpieczyje przed wyschriem i przemarzrciem. Drzewa i krzewy po
dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powinny bgtychmiast sadzone. $llejest to
niemaliwe, naley je zadotlowéd w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w razieszsy
podlewd.



4.3. Transport roslin kwietnikowych

Rosliny przygotowane do wysytki po wagiu z ziemi naley przechowywé w miejscach
ostonktych i zacienionych. W przypadku niewysytanidlimow ciagu kilku godzin od wyjcia z
ziemi, naley je spryska woda (pedy rcslin pakowanych nie powinny lByjednak mokre, aby
unikna¢ zaparzenia).

Rosliny nalezy przewozé w warunkach zabezpieczaych je przed wstesami, uszkodzeniami
I wyschnkciem. Przy przesylaniu na dalsze odlggiprosliny nalezy przewozé szybkimi
srodkami transportowymi, zakrytymi.

W okresie wysokich temperatur przewo6z powiniet Wwymiar mazliwosci dokonywany nog

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00®MQNymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Trawniki

5.2.1.Wymagania dotycce wykonania trawnikow

Wymagania dotycice wykonania robét zwzanych z trawnikamiasnastpujace:

— teren pod trawniki musi l8yoczyszczony z gruzu i zanieczyszgze

- przy ewentualnej, gZciowej wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajm teren powinien
by¢ obnizony w stosunku do kramnikéw - jest to miejsce na ziemirodzaja,

— przy zakfadaniu trawnikéw na gruncie rodzimymvkganik powinien znajdowasie 2 do 3
cm nad terenem,

— teren powinien bywyréwnany i splantowany,

- ziemia urodzajna powinna dyozcielona réwia warstw i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemmalezy watowa watem gtadkim, a potem watem -
kolczatly lub zagrahi,

— siew powinien b§ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp) do potowy wrzénia,

— na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane/slosci od 1 do 4 kg na 1002r,n

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z zasgnabiami lub watem kolczaik

— po wysiewie nasion ziemia powinnacbyatowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla pakisnia wody. Jeeli przykrycie nasion
nasgpito przez watowanie kolczatkmazna juz nie stosowawatu gtadkiego,

5.3. Drzewa i krzewy

5.3.1.Wymagania dotycgce sadzenia drzew i krzewow

Wymagania dotycice sadzenia drzew i krzewOw 1sastpujace:

— pora sadzenia - jesidub wiosna,

— miejsce sadzenia - powinnodayyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentpopjektows,

— dotki pod drzewa i krzewy powinny néievielkos¢ odpowiedn do rodzaju nasadae
zaprawione ziemiurodzajm,

- radlina w miejscu sadzenia powinna zrilsic do 5 cm gibiej jak rosta w szkétce. Zbyt
giebokie lub ptytkie sadzenie utrudnia prawidtowy ragwosliny,

- korzenie ztamane i uszkodzone nglprzed sadzeniem przyci

— przy sadzeniu drzew formy piennej ngl@rzed sadzeniem whiv dno dotu drewniany palik,

— korzenie rélin zasypywa sypka ziemi, a nastpnie prawidtowo uld, uformowa miske i
podl&,

— drzewa formy piennej nalg przywiazat do palika ta pod koromn,

— wysoka¢ palika wbitego w grunt powinna byowna wysokeéci pnia posadzonego drzewa,

- palik powinien by umieszczony od strony najgziej wiejacych wiatrow.



5.3.2.Zabezpieczenie drzew podczas budowy

W czasie trwania budowy ulic, placow, parkingow. it sasiedztwie istnigjcych drzew,
nastpuje pogorszenie warunkéw glebowych, co niekordgsiyptywa na wzrost i rozwagj tych
drzew.

Jezeli istniepce drzewa nie dala wycinane lub przesadzane, to powinny lzgbezpieczone na
czas trwania budowy oraz po wykonaniu tych robot.

5.4.Kwietniki

Wymagania dotycge zataenia i pietgnacji kwietnikow g§ nastpujace:

— gleba przed zai@niem kwietnikbw powinna l#ystarannie uprawiona. zZ&di gleba rodzima
jest jatowa i uboga, natg ja wymienit na glele urodzajma na gkbokas¢ od 10 do 25 cm, w
zaleznosci od rodzaju sadzonych kwiatow,

— po posadzeniu §bn ziemia musi by wyréwnana, réliny podlane na gbokas¢ sadzenia,

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpiel’6.

6.2. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega peasvdzeniu:
— 0CzyszcCzenia terenu z gruzu i zanieczyszcze

— okreslenia ilosci zanieczyszcze(w m3),

— pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena zwatlk,

— ewentualnej wymiany gleby jatowej na ziemirodzaja z kontroh grubgci warstwy
rozécielonej ziemi,

— prawidtowego uwatowania terenu,

— gestaéci zasiewu nasion,

— okresOw podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

— dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt makgjtgsci wykietkowanych zdziebet trawy.

Kontrola robot przy odbiorze trawnikow dotyczy:
- prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
— obecnéci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

6.3. Drzewa i krzewy

Kontrola rob6t w zakresie sadzenia i peglacji drzew i krzewdw polega na sprawdzeniu:

— wielkosci dotkdéw pod drzewka i krzewy,

- ewentualnego zaprawienia dotkéw zigmrodzajm,

— zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentggjojektows w zakresie miejsc sadzenia,
gatunkow i odmian, odlegioi sadzonych rdin,

— materiatu rélinnego w zakresie wymaggakasciowych systemu korzeniowego, pokroju,
wieku, zgodnéci z normami: PN-R-67022 [2] i PN-R-67023 [3],

— opakowania, przechowywania i transportu maternadlinnego,

— prawidtowdaci osadzenia pali drewnianych przy drzewach formeypej i przymocowania do
nich drzew,

— odpowiednich terminéw sadzenia,

- wykonania prawidtowych misek przy drzewach pogutzeniu i podlaniu,

— wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdefosmeawoych drzew i krzewow,



Kontrola robot przy odbiorze posadzonych drzewzekrow dotyczy:

— zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentggjojektows,

— zgodndci posadzonych gatunkow i odmian orazdiodrzew i krzewow z dokumentacj
projektowa,

— wykonania misek przy drzewach i krzewacKlijedbidr jest na wioseilub wykonaniu
kopczykow, jeeli odbidr jest na jesieni,

- prawidtowdaci osadzenia palikdw do drzew i przyagania do nich pni drzew (paliki prosto i
mocno osadzone, mocowanie nie naruszone),

— jakaéci posadzonego materiatu.

6.4. Kwietniki

Kontrola rob6t w zakresie wykonywania kwietnikowlgga na sprawdzeniu:

- zgodndci zatazenia rabat kwiatowych z dokumentapyojektows pod wzgédem wymiardw
rabaty, rozmieszczenia poszczegolnych gatunkévegbmki sadzenia,

— jakasci sadzonego materiatustmnego (bez uszkodadizjologicznych i mechanicznych, z
zachowaniem jednolitai pokroju, zabarwienia i stopnia rozwoju),

— przygotowania ziemi pod rabaty kwiatowe, tzn.bgdei warstwy ziemi urodzajnej, ici
kompostu,

- prawidtowdaci zabiegow pielgnacyjnych (podlewania, odchwaszczania, przycinania
przekwittych i uschritych kwiatostanow, wymiany uschetych raslin).

Kontrola robo6t przy odbiorze wykonanych kwietnikpolega na:

— zgodndci wykonanych kwietnikow z dokumentagyrojektovs, pod wzgédem
rozmieszczenia kwietnikéw,

— jakasci posadzonych &in (jednolitosci barw, pokroju, stopnia rozwoju),

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest:

2
- m (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw i kwietnikow
- szt. (sztuka) wykonania posadzenia drzewa lubviuz

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-00.00/¢magania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigci podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

2
Cena wykonania 1 ntrawnika obejmuje:
- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, emany dowoz ziemi urodzajnej i jej
rozscielenie,



— zaktadanie trawnikow,
- piekgnacg; trawnikow: podlewanie.

Cena wykonania 1 ?rkwietnika obejmuje:

- przygotowanie podi@a (ewentualna wymiana gleby),

— dostarczenie i zasadzenie materiallimaego zgodnie z dokumentagrojektows,
— zasadzenie materiatustimnego,

- piekgnacg: podlewanie, odchwaszczanie,.

Cena posadzenia 1 sztuki drzewa lub krzewu obejmuje

- roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadgemykopanie i zaprawienie dotkow,
— dostarczenie materiatustmmnego,

— piekgnacf posadzonych drzew i krzewow: podlewanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-G-98011 Torf rolniczy

PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne draewkrzewy iglaste
PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne draékrzewy léciaste
PN-R-67030 Cebule, bulwy,aklza i korzenie bulwiaste §lin ozdobnych
BN-73/0522-01  Kompost fekaliowo-torfowy

BN-76/9125-01 R&diny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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