OPIS

do tematu : Projekt budowlano — wykonawczy sygnalizacji Swietlnych w
ciagu DW nr 935 w Zorach.
Poz. 2. Skrzyzowanie Al. Armii Krajowe] — Folwarecka — Organizacja
ruchu na czas robot.

1. Dane ogolne.

1.1 Podstawa opracowania

— umowa nr IKOS.KS.7040-2-47-10/04 z dnia 28.12.2004r. zawarta pomig¢dzy Gmina
Miejska Zory a Biurem Studiéw i Projektow Komunikacji Sp. z 0.0. w Katowicach.

1.2 Cel opracowania

— opracowanie dokumentacji technicznej dla budowy sygnalizacji $wietlnej na
skrzyzowaniu Al. Armii Krajowej - Folwarecka w Zorach wraz z projektem organizacji
ruchu na czas robo6t 1 docelowq oraz korekta uktadu drogowego.

1.3 Zakres opracowania
— projekt organizacji ruchu na czas budowy,

14 Materialy wyjSciowe
— plan sytuacyjny,
— projekt docelowej organizacji ruchu,
— Wwizja w terenie,
— zaktualizowany podktad mapowy.



2. Projektowane rozwigzanie

21 Organizacja ruchu na czas robot.

Modernizacja przedmiotowego skrzyzowania polega na budowie paséw rozdziatu w ciagu
drogi wojewodzkiej nr 935 Al. Armii Krajowej dlugosci okoto 220 m, budowie wysp
kanalizujacych na wlotach ulicy Folwareckiej, ustawieniu wysiggnikdow 1 masztow pod
sygnalizatory oraz ukfadanie p¢tli indukcyjnych.

Calo$¢ robot bedzie prowadzona przy utrzymaniu ruchu kotowego w obydwu kierunkach na
wszystkich wlotach skrzyzowania.

Prace podzielono na trzy etapy :

- etap [ — budowa pasoéw rozdziatu w ciagu drogi wojewodzkiej nr 935 Al. Armii Krajowe;j

- etap Il — budowa wysp kanalizujacych na wsch. wlocie ulicy Folwareckiej
- etap III — budowa wysp kanalizujacych na zach. wlocie ulicy Folwareckiej

Kolejnos¢ etapow nie jest wiazaca i wykonawca moze wykonywac pracg wedlug wlasnej
kolejnosci.

Na czas budowy pasow rozdziatu w ciagu Al. Armii Krajowej przewidziano:

- na wlocie potudniowym - dla relacji do Rybnika zawgzenie jezdni przy zachowaniu
minimalnej szeroko$ci korytarza ruchu wynoszacej min. 3,0 metry z zachowaniem pasow dla
lewoskretow, prawoskretow 1 jazdy na wprost. Dla relacji do Centrum zajgcie pasa wilaczania
przy zachowaniu jednego pasa ruchu.

- na wlocie potnocnym - dla relacji do Rybnika zawegzenie jezdni przy zachowaniu minimalne;j
szerokos$ci korytarza ruchu wynoszacej min. 3,0 metry ruch odbywa si¢ zmiennym torem jazdy z
wykorzystaniem pasa witaczania. Dla relacji do Centrum zajecie pasa dla lewoskrgtow i zmiana
pasow ruchu dla jazdy na wprost na pas dla lewoskrgtow.

Na czas budowy wysp kanalizujacych na wlotach ul. Folwareckiej nie przewidziano zawgzen
jezdni oraz istotnych zmian w organizacji ruchu.

Oznakowanie miejsca robdt przedstawiono na rysunkach..R-04 699-02-01 — R-04 699-02-03.
Oznakowanie miejsca robot na czas budowy przedstawiono na tle oznakowania istniejacego.

Ogolne zatozenia do organizacji ruchu przy prowadzeniu robdt inzynierskich :
Wygrodzenie miejsca robot powinno by¢ wykonane:

— od czota - tablicami U-3 lub U-20 (zaleznie od potozenia w stosunku do nadjezdzajacych
pojazdow 1 mozliwo$ci dalszej kontynuacji kierunku jazdy) wyposazonymi w lampy
sygnalizacyjne U-35 (z6tte),

— wzdluznie - tablicami U-21,

— przy zawgzeniach jezdni zapewni¢ minimalng szeroko$¢ korytarza dla pojazdow nie
mniejsza niz 6,0 metra w czasie korekty krawedzi jezdni oraz 3,0 metra podczas uktadania
nawierzchni jezdni,

— roboty prowadzi¢ w sposéb umozliwiajacy dojazd do posesji.



— roboty prowadzi¢ w okresach zmniejszonego ruchu pojazdow w godzinach nocnych lub w
dni wolne od pracy.

Oznakowanie miejsca robdt wykonano zgodnie z "Instrukcja oznakowania
pionowego".

Na_czas_prowadzenia w/w_robot naleiy zabezpieczyé ruch_pieszy zgodnie i, Instrukcjq
oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym”,

2.2 Komunikacja zbiorowa.
Prowadzone roboty nie wplywaja na przebieg komunikacji zbiorowe;.

23 Ruch pieszy.

Na_czas prowadzenia w/w robdt naleiy zabezpieczyé ruch pieszy zgodnie i ,Instrukcjg
oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym”.
Cato$¢ robot zwigzanych z modernizacja skrzyzowania bedzie prowadzona przy utrzymaniu
ciagtosci ruchu pieszego.
Glowne zalozenia:
— Miejsce robot wygrodzi¢ od strony ciagow pieszych wygrodzi¢ tasma U-52 lub barierami
U-51, miejsca niebezpieczne (np. glebokie wykopy) wygrodzi¢ bezwzglednie barierami
U-51,
— W miejscach przecigeia si¢ wykopow liniowych z ciagami pieszych nalezy utozy¢ ktadki
dla pieszych z porgczami,

24 Termin wprowadzenia organizacji ruchu.

Przewiduje si¢ wprowadzenie przedmiotowej organizacji ruchu na czas robdt oraz
wprowadzenie organizacji docelowej na II potrocze 2005 roku.

3. Zestawienie materialow

Zestawienie materiatow przedstawiono w tabeli nr 1.



BIUBAMOYEBUZO AAQJUIUWIIII IIUdIME]ISEZ (e ],

9 9 9 9 9 u £330z " TO3 Y9FezZI}S STUBMOTEUW
|4 |4 14 2 [ *3zs MOY)BUZ STOSTUOESEZ

s €2 1€ 9 8 9 ZT T TT "32ZS Mojeuz op TYdnis

2 2 2 [Z 2 ‘3zs og-n‘epz-n Azodez pod TielO3ls
L6 €V T EVT TZ 12 SC SC L6 L6 "3zZS qrz-0 ‘'e1z-0 pod Tyelojs
[ 8T 8T Z 4 Z 4 VI [ ‘3zs 23f0z AdureT ge-n

ST Lz LZ Z1 41 ST ST ‘3zs qrez-0

L6 9TT 91T 6 6 0T 0T L6 L6 "3zs e1z-n

2 2 |2 |2 2 3zS (wz) og-n Azodegz

2 0 |2 4 Z ‘3zs ey-0

T T I I T ‘3zs 8T1-1

T T T I T "3zs 0T-d

Z 2 |2 T T T T [4 [4 3zS 9-d

|2 Z 9 2 4 Z ‘3zs 6-0

T T T T T 3zs Zv-9

0 0 0 *3zS i

T T T T T 3zs (oL) €c-€

|4 8 8 Z 4 4 4 4 2 *32S (op) €e-€

T T T I T "3zs 0E-¥

0 0 0 *3zs 62-Y

€ 8 8 € € € € 4 Z ‘3zs PI-¥

Z Z 4 4 Z ‘3zs oZ1-¥

€ 9 9 € € € € ‘3zs qzI-¥

‘waqg ‘JUON ‘wap ‘Juowl ‘wap ‘Juowl ‘wap ‘Juowl
9$0l| wazey ¢ dey3q ¢ dejg | dej3q elelN njuswale [oquAg
14 € [4 l




