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D - 01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Sh svymagania dotycze wykonania i odbioru robét zymanych z odtworzeniem przebiegu trasy
drogi i jej punktdw wysok&iowych w ramach zadani@rojekt budowlano-wykonawczy prdp pétprzetazowego dla
sieci cieplnej 2xDn500 w km 4+386,80 DK-8Zarach

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokairfemetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i reabjarobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét z@anych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz potzenia obiektow
inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokéciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysékowych wchoda:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wyséakio-
wych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (agzzenie 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wyséiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, oclrarh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spokitviaja-
cy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f) przeniesienie punktow istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniobdt ziemnych wraz z odtworzeniem wysédio-

wym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne trasy- punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogéine” fild4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgre Robot
Ogolne wymagania dotygze Robo6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdpkt. 1.5.

2. MATERIALY
Og6lne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M.00.00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.1. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégbokoto 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot gemrw gsiedztwie punktow zatamania trasy powinny énie
srednig; 0,15 - 0,20 m i diugi 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianerednicy 0,05 - 0,08 m i diugoi okoto 0,30 m,
a dla punktéw utrwalanych w istnigiej nawierzchni bolce stalowesgednicy 5 mm i dhugéci 0,04 - 0,05 m.

“Swiadki” powinny mig dtugcs¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza graniqpasa robot stosowaale drewniane rednicy od 0,15 do 0,20 m
i dtugaosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczelgodnic z Inzynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nglstosowa materialy zgodne z Instrukcjami technicznymi GA-2.

3. SPRZET
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne”. j3kt

3.1. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysaimwyych naley stosowd nastpujacy sprz:i:
» teodolity lub tachimetry,

* niwelatory ,
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» dalmierze,

» tyczki,

o laty,

* tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej dokfadrici pomiaru.

4. TRANSPORTU
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagag@élme” pkt. 4.

4.1. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M@0®,Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny éyvykonane zgodnie z oboazujacymi Instrukcjami GUGIK

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizact i
wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy i reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i pomiary
geodezyjne niezlline do szczegotowego wytyczenia robot. Prace pom@rmpowinny by wykonane przez osoby
posiadajce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawhnzyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy i reperéw roboczych.cB¥ te powinny by usungte na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektowey ggodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sig od rzdnych okrélonych
w Dokumentacji Projektowej to powinien poinformawa tym Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikeg z
réznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowggdnych rzeczywistych zostarwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku otigi
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenig/stkizh punktéw pomiarowych i ich oznadze czasie trwania
robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Inwestoratamwsniszczone przez Wykonawca ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robo6t, stampone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne idaigtowej realizacji rob6t naig do obowszkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osaiy i punktéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pawy by zastabilizowane w sposéb trwaty, przgyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azakdowhzane do punktéw pomocniczych, pabdmych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegibpomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.
Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtwosi trasy drogowej a tak przy
kazdym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegié migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej powinna
by¢ nie wigksza nk 300 m.

Repery robocze nalg zalazyé poza granicami robdt zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze sma wykorzystéd punkty statle na stabilnych, istriejch budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespacze naley zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssh wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyhiera.
Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosag niwelacg podwdjra w nawkzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe tablice zawiexeg wyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego rgdne;j.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej naje wykona& w oparciu o DokumentagjProjektows, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowe;j.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich (kierunkowych) w odlegioi
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréecz nie rzadziej nico 50m.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej ossyt w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezendy
wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do
rzgdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nateizy¢ materialdw wymienionych w pkt.2.1.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopOw na powierzchni terenu
zgodnie z Dokumentagj Projektows. Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze
widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nadg stosowd w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr .
Odlegta¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvaj.

Dla sprawdzenie prawidtowoi pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpownilskazujce pochylenie skarp.
Skarpowniki naley ustawig w odlegt@ciach uzgodnionych z #ynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
Dokumentacj Projektows.

5.5. Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza gearidot wraz z odtworzeniem wysakiowym mae by wykonane tylko
przez uprawnione do tego rodzaju prac jednostkilgegne. Przeniesienie osnowy geodezyjnej musiykonane przed
przystpieniem do rob6t obfych Projektem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbloig. 6.

6.1. Wytyczenie osi trasy drogowe;j
Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@tiowych naley prowadzé
wedtug ogodlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnievymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru Robét podano w ST D-M.00@)/ymagania ogélne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest 1 kilometr trasy drogowe;j.
Jednosti obmiaru Rob6t zwizanych z przeniesieniem osnowy geodezyjnej pozadgrpasa robot jest 1 pkt.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D-M.00@(V@ymagania ogélne” pkt. 8.

8.1. Sposob odbioru robat
Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefire Wykonawca przektadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrsoci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” fikt.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

- przygotowanie i oznakowanie robot,

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi traminktéw wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

— wyznaczenie punktow roboczego pikiatdrasy,

— ustawienie skarpownikéw z wyznaczeniem pochylekeas

— zastabilizowanie punktéw w sposdéb trwaly, ochrataprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgajodszukanie i
ewentualne odtworzenie,

Cena jednostkowa odtworzenia osnowy geodezyjnegigaiia:

- przeniesienie punktéw osnowy geodezyjnej Ill kipsga grani¢ pasa robo6t
- odtworzenie wysok&iowe

- obliczenie wspét@dnych i opracowanie kameralne osnowy geodezyjnej,
— uzgodnienia z odpowiednimi wkadzami.
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