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D.01.01.02. Wytyczenie drogowego obiektu zgnierskiego

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotyere wykonania i odbioru Robot dotyrzch wytyczenia drogowych
obiektow irzynierskich w ramach zadanRrojekt budowlano-wykonawczy prea potprzetazowego dla sieci cieplnej
2xDn500 w km 4+386,80 DK-81 #orach

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifzaRob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia Robét awanych z:
— odtworzeniem (wyznaczeniem) osi trasy,

— wyznaczeniem punktow wysad@owych,

— wyznaczeniem punktéw charakterystycznych drogtvpfmektéw irkynierskich

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST ggodne z obowizujacymi polskimi normami i podanymi w ST D-M.00.00.00
"Wymagania ogoélne" pkt. 1.4.

1.5. OgdIne wymagania dotycgre Robét

Ogolne wymagania wykonania Robét podano w ST D-MO®@O "Wymagania ogoélne” pkt. 1.5.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovs, ST i
poleceniami layniera.

2. Materiaty
Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt. 2.

2.1. Materiaty do wykonania Robo6t
Do wyznaczenia trasy obiektowzynierskich konieczne asnastpujace materiaty: stupki betonowe, rury stalowe,
trzpienie stalowe, pale drewniane.

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogoélne" gkt.

3.2. Sprat do wykonania Robét

Do wykonania Robét konieczny jest sgirgeodezyjny wysokiej doktadia taki jak:

- dalmierze,

niwelatory,

teodolity,

- tasmy stalowe

Jakikolwiek sprzt nie gwarantuyjcy zachowania wymaga jakosciowych RobOt zostanie przez zimiera
zdyskwalifikowany i niedopuszczony do Robot.

4. Transport

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagagiarme" pkt. 4.

Dopuszczalny jest dowolny rodzéjodkéw transportowych zaakceptowany przezyihiera, shdacy do przewozu
geodetéw, spktu geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych dal&tadji osi trasy i zakresu Robét.

5. Wykonanie Robot
Ogdlne zasady wykonywania Rob6t podano w ST D-M@QO "Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.1. Wyznaczenie osi trasy

Os$ trasy winna by wyznaczona w terenie przy pomocy dostatecznie gubcipali lub rur. Trwalego wyznaczenia
wymagaj hektometry, ktére naky ustabilizow# za pomog stupkéw betonowych.

Usunkcie pali z osi budowli mee nasipi¢ tylko wéwczas, gdy zagti sie je odpowiednimi palami po obu stronach
osi, wbitymi poza granicami Robét w sposob trwalgdnoznaczny.
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5.2. Wyznaczenie punktow wysokiciowych

Punkty wysokéciowe (repery robocze) nalgwyznaczy wzdhy trasy.

Punkty wysokéciowe naléy umieszcz& poza granicami projektowanego obiektu w miejscadstpnych, nie
ulegapcych zniszczeniu, z dokladéma do 0,5 cm. Punkty te nale zakladé na obiektach istniegych lub nowo
zatazonych punktach wysokoiowych (stupki betonowe z bolcem).

5.3. Wyznaczanie obiektu mostowego

Roboty polegaj na:

— wyznaczeniu osi podimej,

— wyznaczeniu osi wszystkich podpér,

- wyznaczeniu osi pali ,

— wyznaczeniu wszystkich punktéw niezimych do odtworzenia obrysu fundamentéw i korpustwdp6r,
— wyznaczeniu osi fgysk ,

— Wyznaczeniu 0si ustroju 80ego z wyposgeniem .

Doktadna¢ wyznaczenia osi podinej i osi podp6r £1 cm

Doktadna¢ wyznaczenia osi ftysk 0,4 cm

Doktadna¢ wyznaczenia rgnych do +1,0 cm w stosunku dadnych okrélonych w Dokumentacji Projektowe;j.

6. Kontrola jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogbjuid 6.

Wymagania dla Robot pomiarowych podano w pkt. 5.3.3.

7. Obmiar Robét
Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w ST D-M.00@WO/@ymagania ogolne" pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest ryczablt.

8. Odbidr Robét
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D-M.00@OVBymagania ogolne" pkt. 8.
Odbiér Robdt polega na sprawdzeniu zgagnayznaczonych elementéw z Dokumenigejojektovy.

9. Podstawa ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne" jkt.

9.1. Cena jednostkowa

Cena jednostkowa wytyczenia obiektu obejmuje:

— zapewnienie niezlinych czynnikéw produkcji

— prace pomiarowe,

- stabilizacg punktow w terenie,

— wykonanie powykonawczej dokumentacji geodezyjne;.

10. Przepisy zwazane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogo6lne zasady wykonyavgmac geodezyjnych

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGUGIK, 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK, 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GiJ 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, @J&983

Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 z piejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r — Pranadgeyjne i kartograficzne.
Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 26 sierpnia 1991 r. w sprawie szczegpébw
zasad i trybu zaktadania i prowadzenia geodezygmajenciji sieci uzbrojenia terenu oraz uzgodnieispotdziatania w
tym zakresie (Dz. U. Nr 83, poz. 376 z dnia 26psiex 1991 r.

82



83



